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Avvertimento: la presente guida non sostituisce il manuale di
istruzioni e operativo. Prima dellinstallazione e dell'utiizzo del
prodotto, leggere attentamente il manuale. L'uso improprio del
prodotto pud causare lesioni personali e danni e puo invalidare
Ia garanzia.
WARNING: This guide does not replace the instruction and
operating manual. Read the manual carefully before installing
and using the product. Improper use of the product can cause
personal injury and damage and may void the warranty.
AVERTISSEMENT : Ce guide ne remplace pas le manuel
d'instructions et d'utilisation. Lire attentivement le manuel avant
dinstaller et d'utiliser ce produit. Une utilisation incorrecte
du produit peut causer des blessures, des dégats et pourrait
annuler la garantie.
WARNUNG: Diese Richtlinie ersetzt nicht die Betriebs- und
Bedienungsanleitung. Lesen Sie das Handbuch aufmerksam
bevor Sie das Produkt installieren und verwenden. Ein nicht
bestimmungsgemaier Gebrauch des Produktes kann zu
Verletzungen und Beschadigungen sowie zum Verlust der
Garantie fahren
ADVERTENCIA: Esta guia no susituye al manual de funcio-
namiento e instrucciones. Lea el manual atentamente antes de
instalar y utiizar el producto. El uso incorrecto de este producto
puede provocar lesiones personales y dafios, y puede anular
Ia garantia
AVISO: Este manual ndo substitui o manual de utiizagéo. Leia
este manual com atenc&o antes de instalar e utilizar o produto.
Uma utilizagao inadequada do produto pode causar leses e
danos, bem como invalidar a garantia.
WAARSCHUWING: Deze handleiding is geen vervanging voor
de instructie- en bedieningshandleiding. Lees vor installatie en
gebruik de handleiding zorgvuldig door. Verkeerd gebruik van
het product kan leiden tot persoonlijk letsel en/of schade en
kan de garantie doen vervallen
ADVARSEL Denne vejledning erstatter ikke instruktionen og
Laes for

du installerer og bruger produktet. Forkert brug af produktet
kan fforarsage personskade og tingsskade samt ugyldiggere
garantien

erstatter ikke
gen. Les bmksanwsmngen noye for du installerer og bruker
produktet. Uriktig bruk av produktet kan forarsake personskad-
er og skader pa eiendom, og kan oppheve garantien
VARNING: Den har guiden ersatter inte instruktions- och drift-
shandboken. Las handboken noggrant innan du installerar och
borjar anvanda produkten. Felaktig anvandning av produkten
kan orsaka personskador och skador samt upphava garantin
Varoitus: Tama opas ei korvaa asennus- ja kayttohjekir-
jaa. Lue ohjekira huolellisesti ennen tuotteen asentamista ja
kayttamista. Tuotteen virheellinen kaytto voi aiheuttaa ruumiin-
vamman seka vahinkoja ja voi johtaa takuun mitatoitymiseen
VIBVBRUN: bessi leidarvisir kemur ekki i stadinn fyrir kennslu-
og vinnuhandbokina. Lesio handbokina vandlega adur en varan
er sett upp og hin notud. Rong notkun vorunnar getur valdio
likamstjoni og skemmdum og getur 6gildad abyrgbina.
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OSTRZEZENIE: Niniejszy przewodnik nie zastepuje po-
drecznika obslugi i uzytkowania. Przed zamontowaniem i
rozpoczeciem uzytkowania produktu nalezy uwaznie przeczy-
tat podrecznik. Niezgodne z przeznaczeniem uzycie produktu
moze spowodowat obrazenia ciafa i uszkodzenia oraz skut-
kowat utrata gwarancji
POZOR: Tato prirucka nenahrazuje provozni prirucku, ani
navod k obsluze. Ped instalaci a pouZitim vyrobku si prirutku
pozomé prettéte. Nespravné pouziti vyrobku mize vést k
razu a poskozeni a mohlo by mit za nasledek zneplatnéni
zaruky.

FIGYELMEZTETES: ez az itmutatd nem helyettesiti a
hasznalati utasitést vagy a felhasznaloi kezikonyvet. A termék
beszerelése és hasznalata el olvassa el figyelmesen a
kézikonyvet. A termék nem megfeleld hasznalata személyi
sérulést vagy karosodast okozhat, valamint semmissé teheti a
jotallast

AVERTISMENT: acest ghid nu inlocuieste instructiunile si man-
ualul de functionare. Inainte de a instala si utiliza produsul, cititi
cu atentie manualul. Utilizarea necorespunzatoare a produsului
poate cauza vatamari corporale si deteriorari si poate anula
garantia.

MPEAYMPEXAEHVE: Tosu HapbuHuk He 3amena
PBKOBOACTBOTO 38 MHCTPYKLAM U paboTa. fpoveTeTe
PBKOBOACTBOTO BHUMATENHO, NPEAN A3 MOKTHDATE U
Henpasunata ynotpeGa Ha npoayKTa MOXe Aa MpuuHi
HApaHABAHWS 1 MOBPEAW, U MOKE Aa HANPABU TAPAHLNATA My
Hesanuana

OPOZORILO: Ta prirocnik ne nadomesta navodil za upora-

bo i prirocnika za upravijanje. Pred namestitvijo in uporabo
naprave natanino preberite priroénik. Nepravilna uporaba iznici
garancij.

UPOZORENJE: Ovaj priruénik ne zamjenjuje prirucnik s
uputama i prirucnik za uporabu. Pazljivo procitajte prirutnik
prije instalacie i koristenja proizvoda. Nepravilno koristenje
proizvoda moze uzrofii tielesne ozljede i ostecenja te moze
ponistiti jamstvo.

UPOZORENJE: Ovaj prirunik ne zamenjuje uputstva i
operativni prirucnik. Pazljivo protitajte prirucnik pre instalacije

i koriscenja proizvoda. Nepravilno koriéenje proizvoda moze
uzrokovati telesne povrede i osteéenja i moze ponistiti garanci-

MPOEIAOMOIHEH: AuTdc 0 0BNYGG Bev avTIKABIOT TV

oBnyia Kai T0 eyXEIpidIo AEToupyiag. AIGBAOTE TTPOEKTIKG

TO EYXEIPIBIO, TIPIV CTT® TV EYKATAGTAON Kal T XPrion Tou

TpolovToc. H n evBsBenyin yerion Tou mpoloviog pmopel
K {npiEg Ka

axupon T eyyonen
UYARI: Bu kilavuz kullanim talimati veya kullanim kilavuzu
yerine gecmez. Uriina monte etmeden ve kullanmadan once bu
el kitabin dikkatlice okuyun. Urtnan uygunsuz kullanim kisisel
yaralanmalara ve maddi hasarlara yol acabilecegi gibi garantiyi
de gegersiz kilabilr

MPEAYMPEXAEHYE: [lahHoe pyKOBOACTEO He 3ameHseT
WHCTPYKLWHO U PYKOBOACTBO M0 akcnnyaTauyu. Mepen
YCTaHOBKO/ 1 i RaHHOTO u3nenUA

HOIATUS: see juhend ei asenda juhiseid ega
Enne toote paigaldamist ja kasutamist lugege see kasutus-
juhend hoolikalt labi. Toote vale kasutamine véib pohjustada
kehavigastusi, tekitada varalist kahju ning IGpetada garanti
kehtivuse
BRIDINAJUMS: sis neaizstaj instrukcijas un lietosanas

al irms. adaj adis: un izman-
toSanas uzmanigi izlasiet So rokasgramatu. Nepareiza iz-
stradajuma izmantosana var bt par céloni fizisku

¢ HacToAwAM om
Heaznexauee UCNONb30BAHNE UILENUA MOXET NPHBECTH K
NIPOU3BOACTBEHHAIM TPABMAM U MIOBPEKACHMIO MMYLIECTBa, @
TaloKe K NPEKPALLEHMIO ACICTBIA rapaHTUN
TONEPEMKEHHSL: [lanwii noCiGHUK He 3aMiHIOE iHCTPYKLi0
Ta KepIBHULITEO N0 excnnyaTaLii. [10TPIGHO YBaKHO NpodHTaTH
et NOCIBHUK NIEPE BCTAHOBNEHHSAM Ta BKOUCTaHHSM
Empoﬁy Heanexe cUXOpICTaNA SHpOGy oK TpuzecTi
Tpas

gusanai vai bojajumiem, ka arf garantijas anulesanai
ISPEJIMAS: §is vadovas nepakeitia instrukcijy i naudojimo
vadovo. Pries montuodami ir naudodami gaminj, atidzai per-
skaitykite vadova. Netinkamai naudojant gaminj kyla traumy ir
sugadinimo pavojus, taip pat gali bati anuliuota garantija.
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1 Funzionamento w

1.1 Lista di controllo avvio

1. Installare |'unita sulla copertura della ventola del
motore, tenendo il cavo del motore il pit corto
possibile.

2. Serrare |'unita utilizzando i morsetti di montag-
gio e le relative viti

3. Collegare I'unita all'alimentazione; collegare, se
necessario, tutti i segnali di input/output ausia-
liari necessari dell'unita. Consultare Figura 1
(pagina 30).

4. Prestare attenzione ad alcuni esempi di connes-
sione particolari, relativi ai sensori:

a) utilizzando un sensore attivo, vedere Figura 2
(pagina 31).

b) utilizzando un sensore passivo, vedere Figura 3
(pagina 31).

c) utilizzando 2 sensori passivi, vedere Figura 4
(pagina 32).

5. Nel caso in cui sia necessaria una comunicazio-
ne seriale, prestare attenzione ad alcuni esempi
di connessione particolari:

a) per una connessione seriale a una periferica
esterna, vedere Figura 5 (pagina 32).

b) per una connessione seriale per 'applicazione
multipompa, vedere Figura 6 (pagina 33).

6. Se l'applicazione richiede I'uso di contatti relé di
stato, seguire I'esempio di connessione in Figu-
ra 7 (pagina 33).

7. Quando ¢ disponibile la Premium Card, connet-
tere, se necessario, tutti i segnali di input/output
ausiliari necessari della scheda. Consultare Fi-
gura 8 (pagina 34).

8. Se HYDROVAR é dotato della Premium Card
aggiuntiva, prestare attenzione all'esempio di
connessione per connetter 3 pompe a velocita
fissa alla Premium Card: vedere Figura 9 (pagi-
na 35).

9. Alimentare l'unita, attendere che il logo Xylem
scompaia e quindi procedere con la configura-
zione del sottomenu di avvio M1300.

1.2 Menu secondario M1300
P1301 LINGUA

P1301 LINGUA
& Italiano
Valore reale Freq. uscita
F sx F su F git F dx

Questo parametro seleziona la lingua del display.
P1302 PNOM MOTORE

P1302 PNOM MOTORE

= 1,5 kW

Valore reale Freq. uscita

F sx F su F giu F dx

Questo parametro imposta la potenza nominale del
motore accoppiato con HYDROVAR, come riportato
sulla targhetta del motore.

P1303 TENS.NOM.MOT
P1303 TENS.NOM.MOT

o 230V

Valore reale Freq. uscita
F sx Fsu F giu F dx

Imposta la tensione nominale del motore, come ri-
portato nella targhetta del motore, in conformita a:

» Collegamento del motore scelto
+ Tensione di uscita di HYDROVAR

P1304 MOTORE NOTO?
P1304 MOTORE NOTO?

S
& Sl
Valore reale Freq. uscita
F sx Fsu F git F dx

Selezionando "Si" I'utente dichiara I'utilizzo di una
superficie IE3 Lowara con motore a 2 poli da 50 Hz
(senza filtro motore): in questo caso, i parametri
elettrici del motore sono gia disponibili per HYDRO-
VAR, per cui & possibile saltare la procedura di av-
viamento e passare a P1308 PROT SURR MOT.

Selezionando "NO", 'utente dichiara I'utilizzo di qual-
siasi altro motore: in questo caso i parametri elettrici
del motore devono essere impostati in HYDROVAR,
per cui la procedura di avviamento va al passaggio
successivo (P1305 CORR NOM.MOT).

P1305 CORR NOM.MOT
P1305 CORR NOM.MOT

3 7,5A

Valore reale Freq. uscita
F sx Fsu F git F dx

Imposta la corrente nominale del motore, come ri-
portato nella targhetta del motore, in conformita a:

« Collegamento del motore scelto
» Tensione di uscita di HYDROVAR

P1306 VEL.NOM.MOT
P1306 VEL.NOM.MOT

& 3000 RPM

Valore reale Freq. uscita
F sx Fsu F giu F dx

Imposta la velocita nominale del motore, come ripor-
tato nella targhetta del motore.

P1307 PROCEDURA AMPI
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P1307 PROCEDURA AMPI
& Completo

Valore reale Freq. uscita
F sx F su F giu F dx

P1311 MODO CONTROLLO
Fo Continua

Valore reale

Freq. uscita
F sx F su F giu F dx

Questo parametro attiva l'identificazione automatica
del parametro del motore; le impostazioni possibili
sono "Off" (PROCEDURA AMPI non attivo), "Pieno"
o "Ridotto" (procedura da eseguire solo in caso di fil-
tri LC applicati sul cavo del motore).

Per questo parametro tenere presente che, una vol-
ta entrato in modalita di modifica (premendo il pul-
sante in dotazione), I'utente pud confermare il nuovo
valore premendo per 3 secondi il pulsante di destra
(™).

P1308 PROT SURR MOT

P1308 PROT SURR MOT.

o) Err STC inv.

Valore reale Freq. uscita

F sx Fsu F giu F dx

Questo parametro imposta la tecnica di protezione
contro il surriscaldamento del motore; le impostazio-
ni possibili sono "Scatto del termistore” o "Scatto
STC" (predefinito).

P1309 MODALITA FUNZ.

P1309 MODALITA FUNZ.
7S Controller

Valore reale

Freq. uscita
F sx Fsu F giu F dx

Questo parametro seleziona la modalita di funziona-
mento da impostare per l'unita.

P1310 IND.POMPA

P1310 IND.POMPA
o 1

Valore reale Freq. uscita

F sx F su F git F dx

Questo parametro seleziona un indirizzo (1-8) per

ciascun HYDROVAR. Se diversi invertitori sono col-

legati tramite collegamento RS-485 interno (massi-

mo otto in modalita seriale a Cascata), deve essere

applicato quanto segue:

« Ciascun HYDROVAR necessita di un singolo in-
dirizzo della pompa (1-8)

« Ciascun indirizzo puo essere utilizzato una sola
volta.

P1311 MODO CONTROLLO

Per questo parametro tenere presente che, una vol-
ta entrato in modalita di modifica (premendo il pul-
sante in dotazione), l'utente pud confermare il nuovo
valore premendo per 3 secondi il pulsante di destra
).

Questo parametro imposta la modalita di controllo
della pressione per il sistema della pompa (pompa
singola e multipla): a seconda delle impostazioni
("Costante" o "Differenziale") vengono automatica-
mente configurati una serie di ulteriori parametri.

Ogni volta che P1311 MODO CONTROLLO viene
impostato su un nuovo valore, ciascun parametro
nella tabella sottostante viene sovrascritto al proprio
valore specificato, indipendentemente dalle diverse
impostazioni precedenti.

P1311 = Co- | P1311 = Diffe-
stante renziale

P225 RAMPA 3 70 sec 90 sec
P230 RAMPA 4 70 sec 90 sec
P250 FREQ.MI- 20 Hz 25 Hz
NIMA
P315 ISTERESI 80% 90%
P410 Sensore 1 Sens. 1 - Sens.
CONF.SENSO- 2
RE

P1312 UNITA DI MIS.
P1312 UNITA DI MIS.

o bar

Valore reale

Freq. uscita
F sx Fsu F giu F dx

Seleziona l'unita di misura per il sistema.

P1313 COMPLETATO?
P1313 COMPLETATO?
& No
Valore reale Freq. uscita
F sx Fsu F giu F dx

Se l'applicazione &€ una pompa multipla, a questo
punto la procedura di avvio per le prime pompe [N-1]
viene arrestata quando si seleziona Si.

Se l'applicazione & una pompa singola oppure € l'ul-
tima pompa di un pompa multipla, selezionare No.

P1314 F.SCALA SENS
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P1314 F.SCALA SENS

% 20 mA - 10,00 bar

Valore reale Freq. uscita
F sx F su F giu F dx

P1318 RIT SOGLIA MIN
& 2 sec
Valore reale Freq. uscita
F sx F su F giu F dx

Imposta il valore del range finale (20 mA o 10 V) re-
lativo al sensore collegato. In particolare, il valore
del range finale (20 mA o 10 V) & sempre pari al
100% del range del sensore (ovvero, per un sensore
di pressione differenziale da 0,4 bar, sara pari a

20 mA = 0,4 bar)

P1315 VALORE RICH.

P1315 VALORE RICH.

o XXXXX bar

Valore reale Freq. uscita
F sx F su F giu F dx

Le informazioni visualizzate sul display dipendono
dalla selezione effettuata nel parametro 1309: quan-
do il parametro P1309 MODALITA é impostato su
Controller, Cascata relé, Casc serialeo Casc
sincr., il display mostra VALORE RICH. come de-
scrizione del parametro. Quando il parametro P1309
MODALITA é impostato su Attuatore, il display mo-
stra FREQ 1 ATTUAT come descrizione del parame-
tro.

P1316 VAL.RIAVVIO

P1316 VAL.RIAVVIO
& 100%
Valore reale Freq. uscita
F sx F su F giu F dx

Imposta il valore del range finale (20 mA o 10 V) re-
lativo al sensore collegato. In particolare, il range fi-
nale. Questo parametro definisce, in percentuale
(0-100%) del valore desiderato (P1315 VALORE
RICH.), il valore iniziale dopo l'arresto della pompa.

Se P1315 & soddisfatto e non vi € piu il consumo, la
pompa si arresta VALORE RICH.. La pompa si riav-
via quando la pressione scende al di sotto di P04
VALORE INIZ.. Il valore 100% rende questo para-
metro non efficace (100% = disabilitato)!

P1317 SOGLIA MINIMA
P1317 SOGLIA MINIMA

Tl Disabilitato

Valore reale Freq. uscita
F sx F su F giu F dx

Seleziona il limite di soglia minimo: se un valore re-
golato & > 0,00 non viene raggiunto entro P1318 RIT
SOGLIA, quindi 'unita si arresta (messaggio di erro-
re: ERRORE SOGLIA MIN).

P1318 RIT SOGLIA MIN

Seleziona il ritardo del limite di soglia minimo: spe-
gne HYDROVAR se il valore reale scende al di sotto
P1317 SOGLIA MINIMA o se si apre una protezione
di basso livello dell'acqua (ai terminali X1/16-17).

P1319 DATA

P1319 DATA
g XX.XX.20XX
Valore reale Freq. uscita
F sx Fsu F git Fdx

Utilizzando questo parametro corrente, € possibile
impostare la data.

P1320 ORA
P1320 ORA
& HH.MM
Valore reale Freq. uscita
F sx F su F git F dx

Utilizzando questo parametro corrente, & possibile
impostare l'orario.

P1321 AUTO-START
P1321 AUTO-START

o ON

Valore reale

Freq. uscita
F sx Fsu F giu F dx

Se AUTO-START = ON, di conseguenza HYDRO-
VAR si avvia automaticamente (in caso di necessita)
in seguito al ricollegamento dell'alimentazione dopo
uno scollegamento.

P1322 COMPLETATO?

P1322 COMPLETATO?
& No
Valore reale Freq. uscita
F sx F su F git F dx

Se I'utente configura l'intera applicazione selezio-
nando “SI”, di conseguenza HYDROVAR non rende-
ra disponibile il menu di avvio a ogni accensione.
Selezionando "NQ" alla successiva accensione, HY-
DROVAR offrira all'utente la procedura di avviamen-
to.

P1323 IND.INVERTER
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P1323 IND.INVERTER

1

Valore reale Freq. uscita
F sx F su F giu F dx

Imposta l'indirizzo desiderato (I'impostazione possi-
bile € compresa tra 1 e 247) per l'interfaccia utente.
L'utente pud configurare nuovamente I'indirizzo, nel
caso in cui questo sia stato sovrascritto in un siste-
ma a pompa multipla.

1 Operation w

1.1 Startup checklist

1. Install the unit on the motor fan cover, keeping
motor cable as short as possible.

2. Fasten the unit using the mounting clamps and
relative screws

3. Connect the drive to the power supply ; con-
nect, if necessary, all the needed auxiliary input/
output signals of the drive. See Figure 1 (page
30).

4. Take care of some particular connection exam-
ples, related to sensors:

a) using an active sensor, see Figure 2 (page
31).

b) using a passive sensor, see Figure 3 (page
31).

c) using 2 passive sensors, see Figure 4 (page
32).

5. In case a serial communication is required, take
care of some particular connection examples:

a) for a serial connection to an external device,
see Figure 5 (page 32).

b) for a serial connection for multi-pump applica-
tion, see Figure 6 (page 33).

6. If the application requires to use the status relay
contacts, follow the connection example in Fig-
ure 7 (page 33).

7. When the Premium Card is available, connect, if
necessary, all the needed auxiliary input/output
signals of the card. See Figure 8 (page 34).

8. If HYDROVAR iis fitted with the additional Premi-
um Card, take care of the connection example
to connect 3 fixed speed pumps to the Premium
Card: see Figure 9 (page 35).

9. Power the drive, wait for Xylem logo to disap-
pear and then proceed with configuring the
Startup Submenu M1300.

1.2 Submenu M1300

P1301 LANGUAGE
P1301 LANGUAGE

& English

Actual Value
Left fet. Up fet.

Output Freq.

Down fct. Right fct.

This parameter selects the display language.
P1302 MOTOR NOM.POWER

P1302 MOTOR NOM.POWER

& 1.5 kW

Actual Value
Left fct. Up fct.

Output Freq.

Down fct. Right fct.

This parameter sets the nominal power of the motor
coupled with HYDROVAR, as reported on the motor
nameplate.

P1303 MOTOR NOM.VOLT.
P1303 MOTOR NOM.VOLT.

o 230V

Actual Value
Left fct. Up fet.

Output Freq.
Right fct.

Down fct.

Sets the motor nominal voltage, as reported in the
motor nameplate, according to

« the chosen motor connection
« the output voltage of the HYDROVAR

P1304 PRE-SET MOTOR ?
P1304 PRE-SET MOTOR?

o YES

Actual Value
Left fct. Up fet.

Output Freq.
Right fct.

Down fct.

By selecting "Yes", the user is declaring the use of a
Lowara IE3 surface 2-poles motor 50Hz (without
Motor Filter): in this case, the motor's electrical pa-
rameters are already available to HYDROVAR, so
the start-up procedure skips to P1308 STC MOTOR
PROT..

By selecting "NO", the user is declaring the use of
any other motor: in this case the motor's electrical
parameters need to be set into HYDROVAR, so the
start-up procedure goes to the next step (P1305
MOTOR NOM.CURR.)

P1305 MOTOR NOM.CURR.
P1305 MOTOR NOM.CURR.

& 75A

Actual Value
Left fct. Up fet. Down fct.

Output Freq.
Right fct.

Sets the motor nominal current, as reported in the
motor nameplate, according to

« the chosen motor connection

« the output voltage of the HYDROVAR
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P1306 MOTOR NOM.SPEED

P1306 MOTOR NOM.SPEED

& 3000 rpm

Actual Value
Left fct. Up fet.

Output Freq.
Down fct. Right fct.

Sets the motor nominal speed, as reported in the
motor nameplate.

P1307 AMPI
P1307 AMPI
& Full
Actual Value Output Freq.
Left fct. Up fct. Down fct. Right fct.

This parameter activates the Automatic Motor Pa-
rameter |dentification; possible settings are "Off"
(AMPI not active), "Full" or "Reduced" (procedure to
be performed only in case LC filters are applied on
the motor cable).

« Each HYDROVAR needs an individual pump-ad-
dress (1-8)
« Each address can only be used once.

P1311 CONTROL MODE
P1311 CONTROL MODE

o Constant

Output Freq.
Down fct. Right fct.

Actual Value
Left fct. Up fet.

For this parameter please note that, once entered in-
to edit mode (by pressing the provided push button),
the user can confirm the new value by pressing for 3
sec the right (») push button.

This parameter sets the pressure control mode for
the pump system (single and multi pump): depend-
ing on the setting ("Constant" or "Differential") a set
of further parameters are automatically configured.
Whenever P1311 CONTROL MODE is set to a new
value, each parameter in the below table is overwrit-
ten to its own specified value, regardless of previous
different settings.

For this parameter please note that, once entered in- P1311 = Con- | P1311 = Differ-
to edit mode (by pressing the provided push button), stant ential
the user can confirm the new value by pressing for 3
sec the right (») push button. P225 RAMP 3 70 sec 90 sec
P1308 STC MOTOR PROT. P230 RAMP 4 70 sec 90 sec
P1308 STC MOTOR PROT. P250 20 Hz 25 Hz
N MIN.FREQ.
o STC Trlp P315 HYSTE- 80% 90%
RESIS
Actual Value Output Freq.
Left fct. Up fct. Down fct. Right fct. (F;‘gh?F.SENSOR Sensor 1 Sens.12- Sens.

This parameter sets the protection technique against
motor overheating; possible the settings are "Ther-
mistor trip" or "STC trip" (default).

P1309 MODE
P1309 MODE
& Controller
Actual Value Output Freq.
Left fct. Up fet. Down fct. Right fct.

P1312 DIMENSION UNIT
P1312 DIMENSION UNIT

Fo bar

Actual Value

Output Freq.

This parameter selects which operating mode to set
the unit to.

P1310 PUMP ADDR.

P1310 PUMP ADDR.
3 1
Actual Value Output Freq.
Left fct. Up fet. Down fct. Right fct.

Left fct. Up fet. Down fct. Right fct.

Selects the unit of measure for the system.
P1313 START-UP COMPLETED?
P1313 START-UP COMPLETED?

o No

Actual Value
Left fct. Up fet.

Output Freq.
Down fct. Right fct.

This parameter selects an address (1-8) for each
HYDROVAR. If several inverters are connected via
the internal RS-485 connection (maximum eight in
Cascade serial mode), then the following must ap-
ply:

If the application is a multi-pump, then the startup
procedure for the first [N-1] pumps is stopped here
when selecting Yes.

If the application is a single-pump or the last pump
of a Multi-pump, then select No .

P1314 SENSOR RANGE
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P1314 SENSOR RANGE
& 20mA - 10.00bar
Actual Value Output Freq.
Left fct. Up fet. Down fct. Right fct.

P1318 DELAY-TIME
& 2 sec
Actual Value Output Freq.
Left fct. Up fet. Down fct. Right fct.

Sets the end range value (20 mA or 10 V) of the
connected sensor. In particular, the end range value
(20 mA or 10 V) must be always equal to the 100%
of the sensor range (that is, for a 0.4 bar differential
pressure sensor, is 20 mA=0.4 bar).

P1315 REQUIRED VAL.
P1315 REQUIRED VAL.

o XXXXX bar

Actual Value
Left fct. Up fet.

Output Freq.

Down fct. Right fct.

The information shown on the display depend on the
selection done in parameter 1309: when parameter
P1309 MODE is set to Controller, Cascade Relay,
Cascade Serialor Cascade Synchron, display
shows REQUIRED VAL. as the parameter descrip-
tion. When parameter P1309 MODE is set to Actua-
tor, display shows ACTUAT.FRQ.1 as the parameter
description.

P1316 START VALUE

P1316 START VALUE
& 100 %
Actual Value Output Freq.
Left fct. Up fct. Down fct. Right fct.

Sets the end range value (20 mA or 10 V) of the
connected sensor. In particular, the end range. This
parameter defines, in percentage (0-100%) of the re-
quired value (P1315 REQUIRED VAL.), the start val-
ue after pump stops.

If P1315 REQUIRED VAL. is met and there is no
more consumption, then the pump stops. The pump
starts again when the pressure drops below P04
START VALUE. Value 100% makes this parameter
not effective (100%=off)!

P1317 MIN.THRESH.
P1317 MIN.THRESH.

Tl Disabled

Actual Value
Left fct. Up fct.

Output Freq.
Right fct.

Down fct.

Selects the minimum threshold limit: if an adjusted
value > 0.00 is not reached within the P1318 DE-
LAY-TIME, then the unit stops (failure message:
MIN.THRESH.ERROR).

P1318 DELAY-TIME

Selects the delay time of the minimum threshold lim-
it: it shuts off the HYDROVAR if the actual value
drops below P1317 MIN.THRESH. or if a low-water
protection (at terminals X1/16—17) becomes open.

P1319 DATE

P1319 DATE
g XX.XX.20XX
Actual Value Output Freq.
Left fct. Up fet. Down fct. Right fct.

Using this parameter current date can be set.
P1320 TIME

P1320 TIME
o HH.MM
Actual Value Output Freq.
Left fct. Up fet. Down fct. Right fct.

Using this parameter current time can be set.
P1321 AUTO-START
P1321 AUTO-START

o ON

Actual Value
Left fct. Up fet.

Output Freq.

Down fct. Right fct.

If AUTO-START = ON, then the HYDROVAR starts
automatically (in case of demand) after reconnection
of power following disconnection.

P1322 START-UP COMPLETED?

P1322 STARTUP COMPLETED?
& No
Actual Value Output Freq.
Left fct. Up fet. Down fct. Right fct.

If the user configured the whole application by se-
lecting “YES” then the HYDROVAR will not make
available the Start-up menu at every power-on.
By selecting "NO" at next power-on, the HYDRO-
VAR will offer to the user the start-up procedure.

P1323 ADDRESS

P1323 ADDRESS
Actual Value Output Freq.
Left fct. Up fet. Down fct. Right fct.
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Sets the desired address (possible setting 1 - 247)
for the user interface.

The user can reconfigure the address again, if it has
been overwritten in a multi-pump system.

1 Utilisation

1.1 Liste de pointage de démarrage

1. Monter I'appareil sur le capot du ventilateur du
moteur, en maintenant le cable du moteur le
plus court possible.

2. Fixer l'appareil a I'aide des pinces de montage
et des vis correspondantes.

3. Relier I'entrainement a I'alimentation électrique ;
raccorder si besoin est toutes les signalisations
d'entrée/sortie auxiliaires nécessaires de I'en-
trainement. Voir Figure 1 (page 30).

4. Veiller a certaines spécificités de raccordement
des capteurs :

a) Utilisation d'un capteur actif, voir Figure 2 (page
31).

b) Utilisation d'un capteur passif, voir Figure 3 (pa-
ge 31).

c) Utilisation de 2 capteurs passifs, voir Figure 4
(page 32).

5. En cas de besoin d'une communication série,
veiller a certaines spécificités de raccordement :

a) Pour une connexion série a un dispositif exter-
ne, voir Figure 5 (page 32)

b) Pour une connexion série pour une application
multipompe, voir Figure 6 (page 33).

6. Si l'application nécessite d'utiliser des contacts
de relais de statut, voir I'exemple de raccorde-
ment Figure 7 (page 33).

7. En cas d'utilisation d'une carte Premium, raccor-
der si besoin est toutes ses signalisations d'en-
trée/sortie auxiliaires nécessaires. Voir Figure 8
(page 34).

8. SiHYDROVAR est équipé avec la carte Pre-
mium additionnelle, se reporter a I'exemple de
raccordement de 3 pompes a vitesse constante
a la carte Premium. Voir Figure 9 (page 35).

9. Allumer I'entrainement, attendre que le logo Xy-
lem disparaisse, puis passer a la configuration
du sous-menu de démarrage M1300.

1.2 Sous-menu M1300
P1301 LANGUE

P1301 LANGUE
& anglais
Valeur réelle Fréq sortie
Fct gauche Fct haut Fct Bas Fct droite

Ce paramétre sélectionne la langue d'affichage.
P1302 PUISS NOM. MOTEUR

P1302 PUISS NOM. MOTEUR

& 1,5 kW

Valeur réelle

Fréq sortie

Fct gauche Fct haut Fct bas Fct droite

Ce parametre définit la puissance nominale du mo-
teur accouplé a HYDROVAR, indiquée sur la plaque
signalétique du moteur.

P1303 TENS NOM. MOTEUR
P1303 TENS NOM. MOTEUR

3 230V

Valeur réelle

Fréq sortie

Fct gauche Fct haut Fct bas Fct droite

Définit la tension nominale du moteur, indiquée sur
la plaque signalétique, selon

« le raccordement choisi pour le moteur
* la tension de sortie du HYDROVAR

P1304 PREREGLER MOTEUR ?
P1304 PREREGLER MOTEUR?

o Ooul

Valeur réelle

Fréq sortie
Fct droite

Fct gauche Fct haut Fct bas

En sélectionnant "Oui", I'utilisateur déclare I'utilisa-
tion d'un moteur Lowara IE3 de surface a 2 poles

50 Hz (sans filtre de moteur) : dans ce cas, les para-
metres électriques du moteur sont directement dis-
ponibles pour HYDROVAR, donc la procédure de
démarrage passe a P1308 PROT. STC MOTEUR.

En sélectionnant « NON », I'utilisateur déclare utili-
ser un autre moteur : dans ce cas, les paramétres

électriques du moteur doivent étre réglés dans HY-
DROVAR pour pouvoir passer a la prochaine étape
de la procédure (P1305 COURR NOM. MOTEUR).

P1305 COURR NOM. MOTEUR
P1305 COUR NOM MOTEUR

& 7,5 A

Valeur réelle

Fréq sortie
Fct droite

Fct gauche Fct haut Fct bas

Définit I'intensité nominale du moteur, indiquée sur la
plaque signalétique, selon

* le raccordement choisi pour le moteur
« la tension de sortie du HYDROVAR

P1306 VIT NOM. MOTEUR
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P1306 VIT NOM. MOTEUR

rol 3000 tr/min

Valeur réelle

Fréq sortie
Fct gauche Fct haut Fct bas Fct droite

Définit le régime nominal du moteur, indiqué sur la
plaque signalétique.

P1307 AMPI
P1307 AMPI
& Compléte
Valeur réelle Fréq sortie
Fct gauche Fct haut Fct bas Fct droite

Ce parametre active l'identification automatique des
parametres du moteur ; les paramétres possibles
sont "Désactivé" (AMPI non actif), "Compléte” ou
"Réduite" (procédure a n‘accomplir que dans le cas
ou des filtres LC sont ajoutés au cable de moteur).

Pour ce paramétre, remarquer qu'aprés saisie en

mode d'édition (en appuyant sur le bouton-poussoir
prévu), I'utilisateur peut confirmer la nouvelle valeur
en appuyant pendant 3 s sur le bouton-poussoir flé-

* Chaque HYDROVAR doit avoir une adresse de
pompe séparée (1-8)

* Chaque adresse ne peut étre utilisée qu'une seu-
le fois.

P1311 MODE COMMANDE

P1311 MODE COMMANDE
& Fixe
Valeur réelle Fréq sortie
Fct gauche Fct haut Fct bas Fct droite

Pour ce paramétre, remarquer qu'aprés saisie en
mode d'édition (en appuyant sur le bouton-poussoir
prévu), I'utilisateur peut confirmer la nouvelle valeur
en appuyant pendant 3 s sur le bouton-poussoir flé-
ché droite (»).

Ce parametre définit le mode de régulation de pres-
sion pour le systéme de pompage (pompe simple et
multiple) : selon le réglage ("Constant" ou "Différen-
tiel"), un ensemble de paramétres complémentaires
est configuré automatiquement.

Chaque fois que P1311 MODE COMMANDE est dé-
fini @ une nouvelle valeur, chaque parameétre du ta-
bleau ci-dessous est remplacé par la valeur spéci-
fiée, quel que soit le réglage différent précédent.

ché droite (»). P1311 = Cons- | P1311 = Diffé-
P1308 PROT. STC MOTEUR tant rentiel
P1308 PROT. STC MOTEUR P225 RAMPE 3 70s 90s
- P230 RAMPE 4 70s 90s
& Déclench STC :
P250 FREQ. 20 Hz 25 Hz
Valeur réelle Fréq sortie MIN.
Fct gauche Fct haut Fct bas Fct droite P315 HYSTE- 80% 90%
RESIS
Ce paramétre définit la technique de protection du
moteur contre la surchauffe ; les réglages possibles P410 CONFIG Capteur 1 Capteur 1 -
sont "Déclenchement & thermistance" ou "Déclen- CAPTEUR Capteur 2
chement STC" (par défaut).
P1309 MODE P1312 DIMENSION
P1309 MODE P1312 DIMENSION
& Contréleur & bar
Valeur réelle Fréq sortie Valeur réelle Freq sortie
Fct gauche Fct haut Fct bas Fct droite Fct gauche Fet haut Fct bas Fct droite

Ce parametre sélectionne le mode de fonctionne-
ment de ['unité.

P1310 ADRES. POMPE

P1310 ADRES. POMPE
o 1

Valeur réelle

Fréq sortie
Fct gauche Fct haut Fct bas Fct droite

Sélectionne I'unité de mesure pour le systéme.
P1313 DEMARRAGE TERMINE?
P1313 DEMARRAGE TERMINE?

o Non

Valeur réelle Fréq sortie

Fct gauche Fct haut Fct bas Fct droite

Ce paramétre sélectionne une adresse (1 a 8) pour
chaque HYDROVAR. Si plusieurs inverseurs sont
raccordés par l'interface interne RS-485 (au maxi-
mum huit en mode série), les regles suivantes s'ap-
pliquent :

Si I'application est a plusieurs pompes, la procédure
de démarrage pour les premiéres pompes [N-1] est
arrétée ici en sélectionnant Oui.

Si I'application est monopompe ou la derniére pom-
pe d'un systeme multipompe, sélectionnez Non.

P1314 PLAGE DE CAPTEUR
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P1314 PLAGE DE CAPTEUR

% 20 mA - 10,00 bar

Valeur réelle

Fréq sortie
Fct gauche Fct haut Fct bas Fct droite

P1318 VAL TEMPO
& 2s
Valeur réelle Fréq sortie
Fct gauche Fct haut Fct bas Fct droite

Définit la valeur de fin de plage (20 mA ou 10 V) du
capteur raccordé. En particulier, la valeur de fin de

plage (20 mA ou 10 V) doit étre égale a 100% de la
plage du capteur (c'est-a-dire que, pour un capteur
de pression différentiel 0,4 bar, 20 mA=0,4 bar).

Sélectionne la temporisation de la limite de seuil mi-
nimale : arréte le HYDROVAR si la valeur réelle tom-
be en dessous de P1317 ou si une protection de
manque d'eau (aux bornes X1/16-17) s'ou-
vre.SEUIL MIN.

P1315 VAL. REQUISE. P1319 DATE
P1315 VAL REQUISE. P1319 DATE
& XXXXX bar & XX.XX.20XX
Valeur réelle Fréq sortie Valeur réelle Fréq sortie
Fct gauche Fct haut Fct bas Fct droite Fct gauche Fct haut Fct bas Fct droite

L'information affichée dépend de la sélection qui a
été faite pour le parametre 1309 : si le paramétre
P1309 MODE est réglé sur Contréleur, Relais cas-
cade, Multicontréleurou Cascade synchrone,
VAL. REQUISE. s'affiche comme description du pa-
rametre. si le paramétre P1309 MODE est réglé sur
Actionneur, FREQ.1.ACTIONN. s'affiche comme
description du paramétre.

P1316 VAL. DEMARR

P1316 VAL. DEMARR

o 100 %

Valeur réelle

Fréq sortie
Fct gauche Fct haut Fct bas Fct droite

Définit la valeur de fin de plage (20 mA ou 10 V) du
capteur raccordé. En particulier, la fin de plage. Ce
paramétre définit, en pourcentage (0 a 100%) de la
valeur requise ( P1315), la valeur de démarrage
apres l'arrét de la pompe.VAL. REQUISE.

Si P1315 est atteint et qu'il n'y a plus de consomma-
tion, la pompe s'arréte. VAL. REQUISE. La pompe
redémarre quand la pression chute en dessous de
P04.VAL. DEMARR La valeur 100% annule l'effet
de ce parametre (100%=arrét) !

P1317 SEUIL MIN.

P1317 SEUIL MIN.
7S Désactivé

Valeur réelle Fréq sortie

Fct gauche Fct haut Fct bas Fct droite

Sélectionne la valeur limite du seuil bas : si une va-
leur réglée > 0,00 n'est pas atteinte dans le délai
P1318 VAL TEMPO, l'unité s'arréte (message de
défaillance : ERREUR.SEUIL.MIN.). ER-
REUR.SEUIL MIN.).

P1318 VAL TEMPO

Ce paramétre permet de définir la date du jour.
P1320 HEURE
P1320 HEURE

& HH.MM

Valeur réelle

Fréq sortie
Fct gauche Fct haut Fct bas Fct droite

Ce parametre permet de définir I'hneure.
P1321 AUTO-START
P1321 AUTO-START

o ON

Valeur réelle

Fréq sortie
Fct gauche Fct haut Fct bas Fct droite

Si AUTO-START = ON, le HYDROVAR démarre au-
tomatiquement (en cas de demande) apres rétablis-
sement de l'alimentation suite a une coupure.

P1322 DEMARRAGE TERMINE?

P1322 DEMARRAGE TERMINE?
& Non
Valeur réelle Fréq sortie
Fct gauche Fct haut Fct bas Fct droite

Si I'utilisateur a configuré I'ensemble de I'application
en sélectionnant "OUI", le HYDROVAR ne fera pas

apparaitre le menu Démarrage a chaque mise sous
tension.

En sélectionnant "NON", & la prochaine mise sous
tension, le HYDROVAR proposera a I'utilisateur la
procédure de démarrage.

P1323 ADRESSE
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P1323 ADRESSE Défini't_ I'adresse v_(_)ulue (réglage possible 1 - 247)
pour l'interface utilisateur.
1 L'utilisateur peut reconfigurer I'adresse, si elle a été
remplacée dans un systéme multipompe.
Valeur réelle Fréq sortie
Fct gauche Fct haut Fct bas Fct droite
1 Betrieb w P1301 SPRACHE
1.1 Checkliste fiir die o Deutsch
Inbet.rlet.mall'lme } ) Istwert Augangsfreq.
1. Die Einheit auf der Motorliifterabdeckung instal- o hie S et F ot i st

lieren, das Motorkabel mdglichst kurz belassen.

2. Die Einheit mit den Montageklemmen und ent-
sprechenden Schrauben befestigen.

3. Den Antrieb mit der Spannungsversorgung ver-
binden; bei Bedarf alle notwendigen Eingang-/
Ausgangs-Nebensignale des Antriebs anschlie-
Ren. Siehe Abbildung 1 .

4. Im Zusammenhang mit den Sensoren sind eini-
ge besondere Anschlussbeispiele zu beachten:

a) Verwendung eines aktiven Sensors, siehe Ab-
bildung 2 .

b) Verwendung eines passiven Sensors, siehe Ab-
bildung 3 .

c) Verwendung von 2 passiven Sensoren, siche
Abbildung 4 .

5. Ist eine serielle Kommnunikation erforderlich,
dann sind einige besondere Anschlussbeispiele
zu beachten:

a) Serieller Anschluss an ein externes Gerat, siehe
Abbildung 5 .

b) Serieller Anschluss fiir eine Anwendung mit
mehreren Pumpen, siehe Abbildung 6 .

6. Erfordert die Anwendung die Verwendung der
Statusrelaiskontakte, dann sind die Anschluss-
beispiel in Abbildung 7 zu befolgen.

7. Wenn die Premium Card verfiigbar ist, bei Be-
darf alle notwendigen Eingangs-/Ausgangs-Ne-
bensignale der Platine anschlieRen. Siehe Ab-
bildung 8 .

8. Ist HYDROVAR mit der zuséatzlichen Premium
Card ausgerUstet, ist das Anschlussbeispiel fur
die Verbindung von 3 ungeregelten Pumpen mit
der Premium Card zu bericksichtigen: siehe
Abbildung 9 .

9. Den Antrieb einschalten und das Verléschen
des Xylem Logos abwarten. Dann mit der Konfi-
gurierung des Untermentis M1300 fir die Inbe-
triebnahme fortfahren.

1.2 Untermenii M1300
P1301 SPRACHE

Dieser Parameter wahlt die Anzeigesprache aus.
P1302 MOTORNENNLSTG.
P1302 MOTORNENNLSTG.

& 1,5 kW

Istwert Augangsfreq.
Fkt. links Fkt. auf Fkt. ab Fkt. rech

Dieser Parameter wird auf die Nennleistung des mit
dem HYDROVAR gekoppelten Motors eingestellt,
wie sie auf dem Motortypenschild angegeben ist.

P1303 MOTORNENNSPNNG.
P1303 MOTORNENNSPNNG.

& 230V

Istwert Augangsfreq.
Fkt. links Fkt. auf Fkt. ab Fkt. rech

Legt die auf dem Motortypenschild angegebene Mo-
tornennspannung fest, gemaf

» dem gewahlten Motoranschluss
« der Ausgangsspannung des HYDROVAR

P1304 VOREINST. MOT.?
P1304 VOREINST. MOT.?

o JA

Istwert Augangsfreq.
Fkt. links Fkt. auf Fkt. ab Fkt. rech

Durch Auswahl von ,Ja“ bestatigt der Benutzer die
Verwendung eines 2-poligen Lowara IE3-Motors,
50 Hz (ohne Motorfilter): in diesem Fall stehen die
elektrischen Parameter des Motors dem HYDRO-
VAR bereits zur Verfiigung, sodass das Inbetrieb-
nahmeverfahren bis P1308 STC MOT.SCHUTZ
Ubersprungen wird.

Durch Auswahl von ,NEIN" bestatigt der Benutzer
die Verwendung eines anderen Motors: in diesem
Fall miissen die elektrischen Parameter des Motors
in den HYDROVAR eingegeben werden, damit das
Inbetriebnahmeverfahren mit dem néachsten Schritt
(P1305 MOTORNENNSTROM) fortgesetzt werden
kann.

1
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P1305 MOTORNENNSTROM

P1305 MOTORNENNSTROM

£ 7,5A

Istwert Augangsfreq.
Fkt. links Fkt. auf Fkt. ab Fkt. rech

Legt den auf dem Motortypenschild angegebenen
Motornennstrom fest, geman

« dem gewahlten Motoranschluss

« der Ausgangsspannung des HYDROVAR

P1306 MOTORNENNDREHZ.

P1306 MOTORNENNDREHZ.

Tl 3000 U/min

Istwert Augangsfreq.

Fkt. links Fkt. auf Fkt. ab Fkt. rech

Legt die auf dem Motortypenschild angegebene Mo-
tornenndrehzahl fest.

P1307 AMPI
P1307 AMPI
3 Voll
Istwert Augangsfreq.
Fkt. links Fkt. auf Fkt. ab Fkt. rech

Dieser Parameter aktiviert die ,Automatic Motor Pa-
rameter Identification (automatische Motorparame-
tererkennung; mogliche Einstellungen sind ,Aus”
(AMPI nicht aktiv) ,Voll“ oder ,Reduziert” (nur bei am
Motorkabel vorhandenen LC-Filtern auszufiihrender
Ablauf).

Beachten Sie bei diesem Parameter, dass der Be-
nutzer den neuen Wert durch 3-sekiindiges Drlicken
der rechten Drucktaste (») bestatigen kann, sobald
der Bearbeitungsmodus (durch Betatigung der ent-
sprechenden Drucktaste) gedffnet wurde.

P1308 STC MOT.SCHUTZ

Dieser Parameter legt fest, auf welche Betriebsart
die Einheit eingestellt werden soll.

P1310 ADR. PUMPE INT

P1310 ADR. PUMPE INT
& 1
Istwert Augangsfreq.
Fkt. links Fkt. auf Fkt. ab Fkt. rech

Dieser Parameter wahlt eine Adresse (1-8) fur jeden
HYDROVAR aus. Wenn mehrere Inverter Uber den
internen RS-485-Anschluss verbunden sind (maxi-
mal acht im seriellen Kaskadenmodus), dann muss
Folgendes gegeben sein:

» Jeder HYDROVAR benétigt eine individuelle
Pumpenadresse (1-8)
« Jede Adresse kann nur einmal vergeben werden.

P1311 REGELMODUS

P1311 REGELMODUS
& Konstant
Istwert Augangsfreq.
Fkt. links Fkt. auf Fkt. ab Fkt. rech

Beachten Sie bei diesem Parameter, dass der Be-
nutzer den neuen Wert durch 3-sekiindiges Driicken
der rechten Drucktaste () bestatigen kann, sobald
der Bearbeitungsmodus (durch Betatigung der ent-
sprechenden Drucktaste) gedffnet wurde.

Dieser Parameter legt den Druckregelungsmodus
fir das Pumpensystem (Einzel- und Mehrpumpen-
system) fest: je nach Einstellung (,Konstant* oder
,Differential“) wird automatisch ein zusatzlicher Pa-
rametersatz konfiguriert.

Wann immer P1311 REGELMODUS auf einen neu-
en Wert eingestellt wird, wird jeder Parameter in der
nachfolgenden Tabelle mit seinem jeweiligen Wert
Uberschrieben, ungeachtet der vorherigen unter-
schiedlichen Einstellungen.

P1308 STC MOT.SCHUTZ

& STC Auslosung

Istwert Augangsfreq.
Fkt. links Fkt. auf Fkt. ab Fkt. rech

Dieser Parameter legt die Schutztechnik gegen die
Uberhitzung des Motors fest; mégliche Einstellungen
sind , Thermistorauslésung” oder ,STC-Auslésung”
(Standard).

P1309 BETRIEBSART

P1311 = Kon- | P1311 = Diffe-
stant rential

P225 RAMPE 3 70 Sek. 90 Sek.
P230 RAMPE 4 70 Sek. 90 Sek.
P250 20 Hz 25 Hz
MIN.FREQ.
P315 HYSTE- 80 % 90 %
RESE
P410 KONFIG. Sensor 1 Sens.1 - Sens.
SENSOR 2

P1309 BETRIEBSART

Tl Controller

Istwert Augangsfreq.
Fkt. links Fkt. auf Fkt. ab Fkt. rech

P1312 EINHEIT

P1312 EINHEIT

o bar

Istwert Augangsfreq.
Fkt. links Fkt. auf Fkt. ab Fkt. rech
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Wahlt die MafReinheit fir das System aus.
P1313 INB. FERTIG?

P1313 INB. FERTIG?

& Nein
Istwert Augangsfreq.
Fkt. links Fkt. auf Fkt. ab Fkt. rech

Wenn es sich um eine Anwendung mit mehreren
Pumpen handelt, wird das Anlaufverfahren fiir die
ersten [N-1] Pumpen hier gestoppt, wenn ,Ja“ aus-
gewahlt wird.

Wenn es sich um eine Anwendung mit einer Pumpe
oder die letzte Pumpe einer Anwendung mit mehre-
ren Pumpen handelt, dann wahlen Sie ,Nein“.

P1314 SENSORBEREICH

P1314 SENSORBEREICH

% 20 mA - 10,00 bar

Istwert Augangsfreq.
Fkt. links Fkt. auf Fkt. ab Fkt. rech

Legt den Bereichsendwert (20 mA oder 10 V) des
angeschlossenen Sensors fest. Insbesondere der
Bereichsendwert (20 mA oder 10 V) muss stets
gleich gegeniiber den 100 % des Sensorbereichs
sein (d. h. bei einem 0,4-bar-Differenzdrucksensor
sind 20 mA = 0,4 bar).

P1315 SOLLWERT

P1315 SOLLWERT

o XXXXX bar

Istwert Augangsfreq.

Fkt. links Fkt. auf Fkt. ab Fkt. rech

Die auf der Anzeige angezeigten Informationen han-
gen von der in Parameter 1309 getatigten Auswahl
ab: wenn Parameter P1309 BETRIEBSART auf
Regler, Kask.Relais, Kask.Seriell oder
Kask.Sync. eingestellt ist, dann zeigt die Anzeige
SOLLWERT als die Parameterbeschreibung an.
Wenn Parameter P1309 BETRIEBSART auf Stell-
antrieb eingestellt ist, dannzeigt die Anzeige
STELLFREQ. 1 als die Parameterbeschreibung an.

P1316 START WERT

P1316 START WERT

& 100 %

Istwert Augangsfreq.

Fkt. links Fkt. auf Fkt. ab Fkt. rech

Legt den Bereichsendwert (20 mA oder 10 V) des
angeschlossenen Sensors fest. Insbesondere den
Endbereich. Dieser Parameter definiert den Start-
wert in Prozent (0-100 %) des erforderlichen Werts
(P1315 SOLLWERT) nach dem Stopp der Pumpe.

Wird P1315 SOLLWERT erreicht und es gibt keine
Aufnahme mehr, dann stoppt die Pumpe. Die Pum-
pe startet erneut, wenn der Druck unter P04 START-

WERT absinkt. Ein Wert von 100 % fiir diesen Para-
meter ist nicht sinnvoll (100 %=Aus)!

P1317 MIN. GRENZW.
P1317 MIN.GRENZW.

o Deaktiviert

Istwert Augangsfreq.
Fkt. links Fkt. auf Fkt. ab Fkt. rech

Wahlt den Mindestschwellenwert aus: wenn ein an-
gepasster Wert von > 0,00 nicht innerhalb der
P1318 VERZ. ZEIT erreicht wird, stoppt die Einheit
(Fehlermeldung: MIN.GRENZW.FEHLER).

P1318 VERZ. ZEIT

P1318 VERZOGERUNGSZEIT
& 2 Sek.
Istwert Augangsfreq.
Fkt. links Fkt. auf Fkt. ab Fkt. rech

Wahlt die Verzégerungszeit des Mindestschwellen-
werts aus: schaltet den HYDROVAR ab, wenn der
Istwert auf unter P1317 MIN. GRENZW. fallt oder
ein Niedrigwasserschutz (an den Anschlissen
X1/16-17) gedffnet wird.

P1319 DATUM
P1319 DATUM

g XX.XX.20XX

Istwert Augangsfreq.
Fkt. links Fkt. auf Fkt. ab Fkt. rech

Mithilfe dieses Parameters kann das aktuelle Datum
eingestellt werden.

P1320 ZEIT
P1320 UHRZEIT

& HH.MM

Istwert Augangsfreq.
Fkt. links Fkt. auf Fkt. ab Fkt. rech

Mithilfe dieses Parameters kann die aktuelle Uhrzeit
eingestellt werden.

P1321 AUTO-START
P1321 AUTOSTART

& EIN

Istwert Augangsfreq.
Fkt. links Fkt. auf Fkt. ab Fkt. rech

Ist AUTO-START = EIN, dann startet der HYDRO-
VAR automatisch (falls Bedarf besteht) nach einer
Unterbrechung der Spannungsversorgung.

P1322 INB. FERTIG?
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P1322 INBETRIEBN. ABGESCHL.?
& Nein
Istwert Augangsfreq.
Fkt. links Fkt. auf Fkt. ab Fkt. rech

Wenn der Benutzer die gesamte Anwendung durch
Auswahlen von ,JA" konfiguriert hat, wird der HYD-
ROVAR das Inbetriebnahme-Menu nicht bei jedem
Einschalten anzeigen.

Durch Auswahlen von ,NEIN" beim nachsten Ein-
schalten wird der HYDROVAR dem Benutzer das In-
betriebnahmeverfahren anzeigen.

P1323 ADRESSE
P1323 ADRESSE
Istwert Augangsfreq.
Fkt. links Fkt. auf Fkt. ab Fkt. rech

Stellt die gewlinschte Adresse fur die Benutzer-
schnittstelle ein (mdgliche Einstellung 1 - 247).

Der Benutzer kann die Adresse erneut konfigurieren,
wenn sie bei einem Mehrpumpensystem uberschrie-
ben wurde.

1 Operacion

1.1 Lista de verificacion de arranque

1. Instale la unidad en la cubierta del ventilador
del motor, manteniendo el cable del motor lo
mas corto posible

2. Sujete la unidad mediante las abrazaderas de
montaje y los tornillos correspondientes

3. Conecte el motor a la fuente de alimentacién; si
es necesario, conecte todas las sefiales de en-
trada/salida auxiliares necesarias del motor.
Consulte Imagen 1 (pagina 30).

4. Tenga en cuenta algunos ejemplos de conexion
especificos, relacionados con sensores:

a) con 1 sensor activo, consulte Imagen 2 (pagina
31)
b) con 1 sensor pasivo, consulte Imagen 3 (pagina
31)
c) con 2 sensores pasivos, consulte Imagen 4 (pa-
gina 32).
. En caso de que sea necesaria una comunica-
cion en serie, siga alguno de los ejemplos de
conexioén especificos:

a) Para una conexion serie en un dispositivo exter-
no, consulte Imagen 5 (pagina 32)

b) Para una conexidn serie para una aplicacién de
varias bombas, consulte Imagen 6 (pagina
33)

6. Si la aplicacién requiere el uso de contactos de
relé de estado, siga el ejemplo de conexién en
Imagen 7 (pagina 33).

. Cuando la tarjeta Premium esta disponible, si
es necesario, conecte todas las sefiales de en-
trada/salida auxiliares necesarias de la tarjeta.
Consulte Imagen 8 (pagina 34).

8. Si el HYDROVAR tiene colocada la tarjeta Pre-
mium adicional, siga el ejemplo de conexién pa-
ra conectar 3 bombas de velocidad fijas a la tar-
jeta Premium: consulte Imagen 9 (pagina 35).

(2]

~

9. Enciende el motor, espere a que el logo de
Xylem desaparezca y continte con la configura-
cion del submenu de arranque M1300.

1.2 Submenu M1300
P1301 IDIOMA

P1301 IDIOMA
& Espanol
Valor real Frec. salida
Fen. izda. Fen. arriba Fcn. abajo Fen. dchi

Este parametros selecciona el idioma de la pantalla.
P1302 POT.NOM.MOTOR
P1302 POT.NOM.MOTOR

& 1,5 kW

Frec. salida

Valor real

Fen. izda. Fen. arriba Fcn. abajo Fen. dchi

Este parametro establece la potencia nominal del
motor acoplado al HYDROVAR, de acuerdo con la
placa de identificaciéon del motor.

P1303 TEN.NOM.MOTOR
P1303 TEN.NOM.MOTOR

o 230V

Frec. salida

Valor real

Fen. izda. Fen. arriba Fcn. abajo Fen. dchi

Establece la tensién nominal del motor, indicada en
la placa de identificacion del motor, en funcién de

» La conexién del motor elegida
+ La tensién de salida del HYDROVAR

P1304 ; PREDEF. MOTOR?
P1304 ; PREDEF. MOTOR?

o Si

Valor real

Frec. salida

Fen. izda. Fen. arriba Fcn. abajo Fen. dchi

Al seleccionar "Si", el usuario esta declarando el uso
de un motor de dos polos de superficie Lowara IE3,
de 50Hz (sin filtro del motor): en este caso, los para-
metros eléctricos del motor ya estan disponibles pa-
ra el HYDROVAR, por lo que el procedimiento de
arranque pasa a P1308 PROT. MOTOR STC.
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Al seleccionar "NQ", el usuario esta declarando el
uso de cualquier otro motor: en este caso, es nece-
sario definir los parametros eléctricos del motor en
el HYDROVAR, por lo que el procedimiento de
arranque contintia en el siguiente paso (P1305
CORR.NOM.MOTOR)

P1305 CORR.NOM.MOTOR

P1305 CORR.NOM.MOTOR

e 7,5A

Valor real

Frec. salida

Fen. izda. Fcn. arriba Fcn. abajo Fcn. dchi

Establece la corriente nominal del motor, indicada
en la placa de identificaciéon del motor, en funcion de

« La conexién del motor elegida
« La tension de salida del HYDROVAR

P1306 VEL.NOM.MOTOR

P1306 VEL.NOM.MOTOR

& 3000 rpm

Valor real

Frec. salida

Fen. izda. Fen. arriba Fcen. abajo Fcn. dchi

Establece la velocidad nominal del motor, indicada
en la placa de identificacion del motor.

P1307 AMPI
P1307 AMPI
&  Completo
Valor real Frec. salida
Fen. izda. Fen. arriba Fcen. abajo Fcn. dchi

Este parametro activa la Identificacién automatica
de parametros del motor; los ajustes posibles son
"Desactivado" (AMPI no activa), "Completo” o "Re-
ducido" (procedimiento que se realiza solo en caso
de que los filtros LC se hayan aplicado en el cable
del motor).

Tenga en cuenta que, una vez introducido este para-
metro en el modo de edicién (pulsando el botén co-
rrespondiente), el usuario puede confirmar el nuevo
valor pulsando el botén de flecha derecha (») du-
rante tres segundos.

P1308 PROT. MOTOR STC

P1309 MODO
& Controlador
Valor real Frec. salida
Fen. izda. Fen. arriba Fcn. abajo Fen. dchi

Este parametro selecciona el modo operativo que se
establecera para la unidad.

P1310 DIR BOMBA

P1310 DIR BOMBA
& 1
Valor real Frec. salida
Fcn. izda. Fen. arriba Fcn. abajo Fen. dchi

Este parametro selecciona una direccién (1-8) para

cada HYDROVAR. Si hay varios inversores conecta-

dos a través de una conexién RS-485 interna (ocho

como maximo en el modo Cascadas serie), es nece-

sario lo siguiente:

+ Cada HYDROVAR necesita una direccion de
bomba individual (1-8)

» Cada direccion solo puede usarse una vez.

P1311 MODO CONTROL

P1311 MODO CONTROL
Fo3 Constante

Valor real

Frec. salida

Fen. izda. Fen. arriba Fcn. abajo  Fen. dehi

Tenga en cuenta que, una vez introducido este para-
metro en el modo de edicién (pulsando el botén co-
rrespondiente), el usuario puede confirmar el nuevo
valor pulsando el botén de flecha derecha (») du-
rante tres segundos.

Este parametro establece el modo de control de la
presion del sistema de bombeo (una o varias bom-
bas): segun el ajuste ("Constante" o "Diferencial"),
se configura una serie de otros parametros.

Cuando P1311 MODO CONTROL se establece en
un nuevo valor, cada parametro de la siguiente tabla
se sobrescribe a su propio valor especificado, inde-
pendientemente de los ajustes previos diferentes.

P1308 PROT. MOTOR STC

& Recorrido STC

Valor real

Frec. salida

Fen. izda. Fcn. arriba Fcn. abajo Fcn. dchi

Este parametro establece la técnica de proteccion
contra el sobrecalentamiento del motor; los ajustes
posibles son "Activacién del termistor" o "Activacion
STC" (valor predeterminado).

P1309 MODO

P1311 = Cons- | P1311 = Dife-
tante rencial

P225 RAMPA 3 70 seg. 90 seg.
P230 RAMPA 4 70 seg. 90 seg.
P250 FREC. 20 Hz 25 Hz
MIN.
P315 HISTERE- 80% 90%
SIS
P410 Sensor 1 Sens. 1 - Sens.
CONF.SENSOR 2

P1312 UNIDAD DI

MENSION
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P1312 UNIDAD DIMENSION
o bar

Valor real

Frec. salida

Fen. izda. Fcn. arriba Fcn. abajo Fcn. dchi

Selecciona la unidad de medida del sistema.
P1313 ; ARRANQUE COMPLETADO?

P1313 ; ARRANQUE COMPLETADO?
o No

Valor real

Frec. salida

Fen. izda. Fen. arriba Fen. abajo Fcn. dchi

Si la aplicacién es multibomba, el procedimiento de
arranque de las primeras bombas [N-1] se detiene
aqui cuando se selecciona Si.

Si la aplicacién es una sola bomba o la ultima bom-
ba de una multibomba, seleccione No.

P1314 RANGO SENSOR

P1314 RANGO SENSOR

# 20mA - 10,00 bar

Valor real

Frec. salida

Fen. izda. Fen. arriba Fcen. abajo Fen. dchi

Establece el valor del rango final (20 mA o 10 V) del
sensor conectado. En concreto, el valor del rango fi-
nal (20 mA o 10 V) siempre debe ser igual al 100%
del rango del sensor (es decir, para un sensor de
presion diferencial de 0,4 bar, es 20 mA=0,4 bar).

P1315 VAL. REQUERIDO

P1315 VAL. REQUERIDO.

o XXXXX bar

Valor real

Frec. salida

Fen. izda. Fen. arriba Fcn. abajo  Fen. dchi

La informacién mostrada en la pantalla depende de
la seleccion realizada en el parametro 1309: cuando
el parametro P1309 MODO esta establecido en
Controlador, Relé cascada, Cascada serie o Cas-
cada sincron., en la pantalla se muestra VAL. RE-
QUERIDO como descripcion del parametro. Cuando
el parametro P1309 MODOesta establecido en Re-
gulador, en la pantalla se muestra AC.FREC.1 co-
mo descripcién del parametro.

P1316 VAL.ARRANQUE
P1316 VAL.ARRANQUE
o 100%
Valor real Frec. salida
Fen. izda. Fen. arriba Fcn. abajo  Fen. dchi

Establece el valor del rango final (20 mA o 10 V) del
sensor conectado. En concreto, el rango final. Este
parametro define el valor de arranque cuando la

16

bomba se detiene, en porcentaje (0-100%) del valor
requerido (P1315 VAL. REQUERIDO).

Si P1315 VAL. REQUERIDO se cumple y no hay
mas consumo, la bomba se detiene. La bomba vuel-
ve a arrancar cuando la presién cae por debajo de
P04 VAL.ARRANQUE. iEl valor 100% hace que es-
te parametro no sea efectivo (100%=apagado)!

P1317 UMBRAL MiN.
P1317 UMBRAL MIN.

& Desactivado

Valor real

Frec. salida

Fen. izda. Fen. arriba Fcn. abajo Fen. dchi

Selecciona el limite del umbral minimo: si no se al-
canza un valor ajustado > 0,00 en P1318 RETAR-
DO, la unidad se detiene (mensaje de error:
ERROR.UMBRAL MIN.).

P1318 RETARDO

P1318 RETARDO
& 2 seg.
Valor real Frec. salida
Fen. izda. Fen. arriba Fcn. abajo Fen. dchi

Selecciona el tiempo de retardo del limite de umbral
minimo: cierra el HYDROVAR si el valor real cae por
debajo de P1317UMBRAL MIN. o si se abre una
proteccion de agua baja (en los terminales X1/16—
17).

P1319 FECHA

P1319 FECHA

o XX,XX,20XX

Valor real

Frec. salida

Fen. izda. Fen. arriba Fcn. abajo Fen. dchi

Mediante este parametro, se puede definir la fecha
actual.

P1320 HORA
P1320 HORA
& HH.MM
Valor real Frec. salida
Fen. izda. Fen. arriba Fcn. abajo Fen. dchi

Mediante este parametro, se puede definir la hora
actual.

P1321 AUTO-ARRANQ
P1321 AUTO-ARRANQ

o Activado

Valor real

Frec. salida

Fen. izda. Fen. arriba

Fcn. abajo Fen. dchi
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Si AUTO-ARRANQ = Activado, el HYDROVAR
arranca automaticamente (en caso de demanda)
después de una desconexion de la alimentacion.

P1322 ; ARRANQUE COMPLETADO?

P1322 ; ARRANQUE COMPLETADO?
o No
Valor real Frec. salida
Fen. izda. Fen. arriba Fcen. abajo Fen. dchi

Si el usuario ha configurado toda la aplicacion selec-
cionando “SI”, el menu de arranque del HYDROVAR
no estara disponible en cada arranque.

Si se selecciona "NO" en el siguiente arranque, el

HYDROVAR ofrecera al usuario el procedimiento de
arranque.

P1323 DIRECCION
P1323 DIRECCION

Valor real Frec. salida

Fen. izda. Fen. arriba Fcn. abajo  Fen. dchi

Establece la direccion deseada para la interfaz de
usuario (los ajustes posibles son 1 - 247).

El usuario puede volver a configurar la direccion si
se ha sobrescrito en un sistema multibomba.

1 Funcionamento

1.1 Lista de verificagao de arranque

1. Instale a unidade na tampa do ventilador do
motor, mantendo o cabo do motor o mais curto
possivel.

2. Prenda a unidade utilizando os grampos de fi-
xacdo e respectivos parafusos

3. Ligue a unidade a fonte de alimentagéao; se for
necessario, ligue todos os sinais de entrada//
saida auxiliares da unidade. Consulte Figura 1
na pagina 30.

4. Tenha em atengao alguns exemplos de ligagéo
especificos, relacionados com os sensores:

a) se utilizar um sensor ativo, consulte Figura 2 na
pagina 31.

b) se utilizar um sensor passivo, consulte Figura 3
na pagina 31.

c) se utilizar 2 sensores passivos, consulte Figura
4 na pagina 32.

5. Se for necessaria uma comunicagao série, te-
nha em atenc&o alguns exemplos de ligagao
especificos:

a) no caso de uma ligacéo série a um dispositivo
externo, consulte Figura 5 na pagina 32.

b) no caso de uma ligacéo série para uma aplica-
¢ao com varias bombas, consulte Figura 6 na
pagina 33.

6. Se a aplicagdo requer a utilizagdo dos contac-
tos de relé de estado, siga o exemplo de liga-
¢ao em: Figura 7 na pagina 33.

7. Quando tem disponivel um Premium Card, se
for necessario, ligue todos os sinais de entra-
da//saida auxiliares da placa. Consulte Figura 8
na pagina 34.

8. Se o HYDROVAR estiver equipado com o Pre-
mium Card adicional, tenha em atengédo o
exemplo de ligacéo para ligar 3 bombas de ve-
locidade fixa ao Premium Card: consulte Figura
9 na pagina 35.

9. Ligue a unidade, aguarde até aparecer o logoti-
po da Xylem e, em seguida, continue a configu-
ragao do Submenu de Arranque M1300.

1.2 Submenu M1300

P1301 IDIOMA
P1301 IDIOMA

& Inglés

Valor real

Freq. de saida

Func. para a esqu #anc. paracima Func. parab %anc. pa

Este parametro selecciona o idioma do visor.
P1302 POTENCIA NOM. MOTOR
P1302 POTENCIA NOM. MOTOR

3 1,5 kW

Valor real

Freq. de saida

Func. para a esqu fianc. paracima Func. parab ¥anc. pa

Este parametro define a poténcia nominal do motor
acoplado com HYDROVAR, conforme referido na
placa de identificagdo do motor.

P1303 TENSAO NOM. MOTOR
P1303 TENSAO NOM. MOTOR

o 230V

Valor real

Freq. de saida

Func. para a esqu #anc. paracima Func. parab %anc. pa

Define a tensdo nominal do motor, conforme referido
na placa de identificagdo do motor, de acordo com

» aligagao escolhida do motor
+ atensdo de saida de HYDROVAR

P1304 PREDEF. MOTOR?

P1304 PREDEF. MOTOR?

o SIM

Valor real

Freq. de saida

Func. para a esqu fianc. paracima Func. parab ¥anc. pa
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Ao seleccionar "Sim", o utilizador esta a declarar a
utilizagdo de um motor de 2 pdlos de superficie IE3
Lowara, 50 Hz (sem filtro): neste caso, os parame-
tros eléctricos do motor ja se encontram disponiveis
para HYDROVAR, por isso, o procedimento de ar-
ranque passa para P1308 PROT. MOTOR STC.

Ao seleccionar "NAQ", o utilizador esta a declarar a
utilizacédo de qualquer outro motor: neste caso, os
parametros eléctricos do motor tém de ser definidos
no HYDROVAR, por isso, o procedimento de arran-
que passa para o passo seguinte (P1305 CORR.
NOM. MOTOR)

P1305 CORR. NOM. MOTOR

P1305 CORR. NOM. MOTOR

3 7,5A

Valor real Freq. de saida

Func. para a esqu fianc. paracima Func. parab ¥anc. pa

Define a corrente nominal do motor, conforme referi-
do na placa de identificagdo do motor, de acordo
com

« aligagéo escolhida do motor
» atenséo de saida de HYDROVAR

P1306 VELOC. NOM. MOTOR

P1306 VELOC. NOM. MOTOR

& 3000 rpm

Valor real

Freq. de saida

Func. para a esqu #anc. paracima Func. parab %anc. pa

Define a velocidade nominal do motor, conforme re-
ferido na placa de identificagdo do motor.

P1307 AMPI

P1307 AMPI
o Cheio
Valor real Freq. de saida
Func. para a esqu fianc. paracima Func. parab ¥anc. pa

Este parametro activa a Automatic Motor Parameter
Identification (Identificagdo Automatica do Parame-
tro do Motor); as definicdes possiveis sao "Desliga-
do" (AMPInéo activa), "Completa” ou "Reduzida"
(procedimento a ser realizado apenas em caso que
os filtros LC estejam aplicados no cabo do motor).

Para este parametro, observe que, assim que entrar
no modo de edigdo (premindo o bot&o de premir for-
necido), o utilizador pode confirmar o valor novo
premindo durante 3 seg. o botéo de premir direito
»).

P1308 PROT. MOTOR STC

P1308 PROT. MOTOR STC

& Disparo do STC

Valor real

Freq. de saida

Func. para a esqu fianc. paracima Func. parab ¥fanc. pa

eita

eital

Este parametro define a técnica de protecgéo contra
o sobreaquecimento do motor; as definigdes possi-
veis sao "Disparo do termistor" ou "Disparo do STC"
(predefinido).

P1309 MODE
P1309 MODO
& Controlador
Valor real Freq. de saida

Func. para a esqu #anc. paracima Func. parab %anc. pa

Este parametro selecciona que modo de funciona-
mento a definir na unidade.

P1310 END. DA BOMBA
P1310 END. DA BOMBA

& 1

Valor real

Freq. de saida

Func. para a esqu #anc. paracima Func. parab ¥anc. pa

Este parametro selecciona um enderego (1-8) para
cada HYDROVAR. Se estiverem ligados varios in-
versores através da ligagcdo RS-485 interna (oito
maximo em modo Série do cascade), entdo deve-se
aplicar o seguinte:

+ Cada HYDROVAR necessita de um endereco da

bomba individual (1-8)
* Apenas é possivel utilizar uma vez o enderego.

P1311 MODO DE CONTROLO
P1311 MODO DE CONTROLO

o Constante

Valor real

Freq. de saida

Func. para a esqu fanc. paracima Func. parab &anc. pa

Para este parametro, observe que, assim que entrar
no modo de edi¢édo (premindo o botdo de premir for-
necido), o utilizador pode confirmar o valor novo
premindo durante 3 seg. o botdo de premir direito
(™)

Este parametro define o modo de controlo da pres-
sdo para o sistema de bombas (bomba unica e mal-
tiplas): dependendo da defini¢ao ("Constante" ou
"Diferencial"), € automaticamente configurado um
conjunto de outros parametros.

Cada vez que P1311 MODO DE CONTROLO ¢ defi-
nido para um novo valor, cada parametro na tabela
abaixo é substituido para o seu proprio valor especi-
ficado, independentemente das definigdes diferen-
tes anteriores.

P1311 = Cons- | P1311 = Dife-

tante rencial
P225 RAMPA 3 70 seg 90 seg
P230 RAMPA 4 70 seg 90 seg
P250 FREQ. 20 Hz 25Hz
MIN.
P315 HISTERE- 80% 90%
SE
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P1311 = Cons- | P1311 = Dife-
tante rencial
P410 CONF. Sensor 1 Sens. 1 - Sens.
SENSOR 2

P1312 DIMENSAO DA UNIDADE

P1312 DIMENSAO DA UNIDADE
Fo bar

Valor real

Freq. de saida

Func. para a esqu fanc. paracima Func. parab %anc. pa

Selecciona a unidade de medigéo do sistema.
P1313 ARRANQUE CONCLUIDO?

P1313 ARRANQUE CONCLUIDO?
¥l Nao

Valor real

Freq. de saida

Func. para a esqu Hanc. paracima Func. parab %anc. pa

Se a aplicagado for uma bomba multipla, entdo o pro-
cedimento de arranque para as primeiras bombas
[N-1] é parado aqui quando seleccionado Sim.

Se a aplicagao for uma bomba Unica ou a ultima
bomba de uma bomba muiltipla, entdo seleccione
N&o.

P1314 INTERVALO DO SENSOR

P1314 INTERVALO DO SENSOR

# 20 mA - 10,00 bar

Freq. de saida

Valor real

Func. para a esqu fanc. paracima Func. parab %anc. pa

Define o valor do intervalo final (20 mA ou 10 V) do
sensor ligado. Em particular, o valor do intervalo fi-
nal (20 mA ou 10 V) deve ser sempre igual ao 100%
do intervalo do sensor (ou seja, para um sensor de
presséo diferencial 0,4 bar, sera 20 mA = 0,4 bar)

P1315 VAL. NECESSARIO

P1315 VAL. OBRIGATORIO

o XXXXX bar

Freq. de saida

Valor real

Func. para a esqu #anc. paracima Func. parab %anc. pa

A informagao exibida no visor depende da selecgédo
efectuada no parametro 1309: quando o parametro
P1309 MODE esta definido como Controlador, Re-
lé de cascata Cascata sérieou Cascata Synchron,
o visor mostra VAL. NECESSARIO como descrigéo
do parametro. Quando o parametro P1309 MODE
esta definido como Actuador, o visor mostra FREQ.
ACTUAL 1 como descrigdo do parametro.

P1316 VALOR DE ARRANQUE

P1316 VALOR DE ARRANQUE
& 100 %
Valor real Freq. de saida
Func. para a esqu fanc. paracima Func. parab ¥anc. pa

Define o valor do intervalo final (20 mA ou 10 V) do
sensor ligado. Em particular, o intervalo final. Este
parametro define, em percentagem (0-100%) do va-
lor requerido (P1315 VAL. NECESSARIO), o valor
de arranque ap6s a bomba parar.

Se P1315 for cumprido e n&o houver mais consumo,
a bomba para. VAL. NECESSARIO A bomba inicia
novamente quando a pressao cai abaixo do P04 VA-
LOR DE ARRANQUE. O valor 100% torna este pa-
rametro ndo eficaz (100% = desligado)!

P1317 LIMIAR MiN.
P1317 LIMIAR. MIN.

¥l Desactivado

Valor real

Freq. de saida

Func. para a esqu #anc. paracima Func. parab &anc. pa

Selecciona o limite minimo: se ndo for atingido um

valor ajustado > 0,00 no P1318 TEMPO DE ATRA-
SO0, a unidade para (mensagem de erro: ERRO LI-
MIAR MIN.).

P1318 TEMPO DE ATRASO
P1318 TEMPO DE ATRASO

& 2 seg

Valor real

Freq. de saida

Func. para a esqu Hanc. paracima Func. parab ¥anc. pa

Selecciona o tempo de atraso do limite de limiar mi-
nimo: desliga o HYDROVAR se o valor actual cair
abaixo do P1317 ou se a protecgéo contra agua bai-
xa (nos terminais X1/16—17) abrir.LIMIAR MIN.

P1319 DATA
P1319 DATA

#  XX.XX.20XX

Valor real

Freq. de saida

Func. para a esqu fanc. paracima Func. parab ¥anc. pa

Utilizar este parametro é possivel definir a data ac-
tual.

P1320 HORA
P1320 HORA
& HH.MM
Valor real Freq. de saida
Func. para a esqu Banc. paracima Func. parab &anc. pa

Utilizar este parametro é possivel definir a hora ac-
tual.

P1321 ARRANQUE AUTOMATICO
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P1321 ARRANQUE AUTOMATICO

3 LIGADO

Freq. de saida

Valor real

Func. para a esqu #anc. paracima Func. parab %anc. pa

Se ARRANQUE AUTOMATICO = LIGADO, o HY-
DROVAR arranca automaticamente (em caso de so-
licitagdo) apds voltar a ligar depois de uma descone-
xa0.

P1322 ARRANQUE CONCLUIDO?
P1322 ARRANQUE CONCLUIDO?

Tl Nao

Valor real

Freq. de saida

Func. para a esqu Hanc. paracima Func. parab %anc. pa

Se o utilizador tiver configurado a aplicacéo inteira
seleccionado "SIM", o HYDROVAR néo disponibili-
zara o menu de arranque a cada activagéo.

Ao seleccionar "NAO" na préxima activagéo, o HY-
DROVAR ira disponibilizar ao utilizador o procedi-
mento de arranque.

P1323 ENDEREGO
P1323 ENDERECO

Valor real

Func. para a esqu Hanc. paracima Func. parab &anc. pa

Freq. de saida

Define o endereco pretendido (definigdes possiveis
1-247) da interface do utilizador.

O utilizador pode reconfigurar o enderego novamen-
te, se este tiver sido substituido num sistema de
bombas mudltiplas.

1 Bediening |n|

1.1 Opstart-controlelijst

1. Installeer de eenheid op de motorventilatorkap.
Houd de motorkabel zo kort mogelijk.

2. Zet de eenheid vast met de montageklemmen
en bijbehorende schroeven

3. Sluit de aandrijving aan op de voeding; sluit zo
nodig alle benodigde extra invoer-/uitvoersigna-
len aan van de aandrijving. Zie Afbeelding 1
(pagina 30).

4. Let op bepaalde speciale aansluitvoorbeelden,
ten aanzien van sensoren:

a) bij gebruik van een actieve sensor, zie Afbeel-
ding 2 (pagina 31).

b) bij gebruik van een passieve sensor, zie Afbeel-
ding 3 (pagina 31).

c) bij gebruik van 2 passieve sensoren, zie Afbeel-
ding 4 (pagina 32).

5. Wanneer seriéle communicatie nodig is, let dan
op bepaalde speciale aansluitvoorbeelden:

a) voor een seriéle verbinding met een extern ap-
paraat, zie Afbeelding 5 (pagina 32).

b) voor een seriéle verbinding voor multipomptoe-
passing, zie Afbeelding 6 (pagina 33).

6. Als de toepassing het gebruik van de statusre-
laiscontacten vereist, volgt u het aansluitvoor-
beeld in Afbeelding 7 (pagina 33).

7. Wanneer de Premium Card beschikbaar is, sluit
u zo nodig alle benodigde extra invoer-/uitvoers-
ignalen aan van de kaart. Zie Afbeelding 8 (pa-
gina 34).

8. Als HYDROVAR wordt uitgerust met de extra
Premium Card, let dan op het aansluitvoorbeeld
voor het aansluiten van 3 pompen met vaste
snelheid op de Premium Card: zie Afbeelding 9
(pagina 35).

9. Schakel de aandrijving in, wacht tot het Xylem-
logo verschijnt en ga dan verder met het confi-
gureren van het opstart-submenu M1300.
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1.2 Submenu M1300

P1301 TAAL
P1301 TAAL
& Engels
Feitelijke waarde Uitvoerfreq.
Fct. links Fct. boven Fct. onder fct. recht:

Deze parameter selecteert de weergavetaal.
P1302 NOM. VERM. MOTOR
P1302 NOM. VERM. MOTOR

& 1,5 kW

Uitvoerfreq.

Fct. rech

Feitelijke waarde

Fct. links Fct. boven Fct. onder

Deze parameter stelt het nominale vermogen van de
motor in, gekoppeld met HYDROVAR, zoals vermeld
op het typeplaatje van de motor.

P1303 NOM. SP. MOTOR
P1303 NOM. SP. MOTOR

o 230V

Uitvoerfreq.

Fct. rech

Feitelijke waarde
Fct. links

Fct. boven Fct. onder

Dit stelt de nominale spanning van de motor in,
zoals vermeld op het gegevensplaatje van de motor,
volgens

» de gekozen motorkoppeling

 de uitgaande spanning van de HYDROVAR

P1304 VOORINST. MOTOR?
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P1304 VOORINST. MOTOR?

Tl JA

Feitelijke waarde
Fet. links

Uitvoerfreq.

Fct. boven Fct. onder Fct. rech

P1308 STC MOTORBEV.

& STC Trip

Feitelijke waarde
Fct. links

Uitvoerfreq.

Fct. boven Fct. onder Fct. rech

Met het selecteren van "Ja" verklaart de gebruiker
het gebruik van een Lowara IE3 oppervlak 2-polige
motor 50Hz (zonder motorfilter): in dit geval zijn de
elektraparameters van de motor al beschikbaar voor
HYDROVAR, waardoor de opstartprocedure naar
P1308 STC MOTORBEV. springt.

Door 'NEE' te selecteren, declareert de gebruiker het
gebruik van een andere motor: in dit geval moeten
de elektroparameters worden ingesteld in HYDRO-
VAR, waardoor de opstartprocedure naar de volgen-
de stap gaat (P1305 NOM. STR.ST. MOTOR)

P1305 NOM. STR.ST. MOTOR

Deze parameter stelt de beveiligingstechniek in te-
gen oververhitting van de motor; mogelijke instellin-
gen zijn "Thermistor actief" of "STC actief" (stan-
daard).

P1309 MODUS
P1309 MODUS

& Regelaar

Feitelijke waarde
Fct. links

Uitvoerfreq.

Fct. onder

Fct. boven fct. recht:

P1305 NOM. STR.ST. MOTOR

& 7,5 A

Feitelijke waarde
Fet. links

Uitvoerfreq.

Fct. onder

Fct. boven Fct. rech

Dit stelt de nominale stroom van de motor in, zoals
vermeld op het gegevensplaatje van de motor, vol-
gens

« de gekozen motorkoppeling
« de uitgaande spanning van de HYDROVAR

P1306 NOM. SNELH. MOTOR
P1306 NOM. SNELH. MOTOR

& 3000 tpm

Feitelijke waarde
Fct. links

Uitvoerfreq.

Fct. boven Fct. onder Fct. rech

Deze parameter selecteert in welke bedieningsstand
de motor gezet moet worden.

P1310 POMPADR.

P1310 POMPADR.
& 1
Feitelijke waarde Uitvoerfreq.
Fct. links Fct. boven Fct. onder Fct. rech

Deze parameter selecteert een adres (1-8) voor elke

HYDROVAR. Als via the interne RS-485-verbinding

(maximaal acht in de stand Cascade Serieel) meer-

dere omvormers zijn aangesloten, dan moet het vol-

gende van toepassing zijn:

+ Elke HYDROVAR heeft een eigen pompadres
(1-8) nodig

« Elk adres kan maar één keer worden gebruikt.

P1311 BESTURINGSMODUS

Dit stelt de nominale snelheid van de motor in, zoals
vermeld op het gegevensplaatje van de motor, vol-
gens

P1307 AMPI
P1307 AMPI
£ Vol
Feitelijke waarde Uitvoerfreq.
Fct. links Fct. boven Fct. onder fct. recht:

Deze parameter activeert de Automatische motorpa-
rameteridentificatie; mogelijke instellingen zijn 'Uit'
(AMPI niet actief), 'Volledig' of 'Gereduceerd' (proce-
dure alleen uit te voeren als op de motorkabel LC-fil-
ters zijn aangebracht).

Let er bij deze parameter op dat, als u eenmaal in
de bewerkingsmodus bent (door het indrukken van
de betreffende drukknop), u de nieuwe waarde kunt
bevestigen door de rechter (») drukknop 3 secon-
den ingedrukt te houden.

P1308 STC MOTORBEV.

P1311 BEDIENINGSMODUS
Fo Constant

Feitelijke waarde
Fct. links

Uitvoerfreq.

Fct. boven Fct. onder fct. recht:

Let er bij deze parameter op dat, als u eenmaal in
de bewerkingsmodus bent (door het indrukken van
de betreffende drukknop), u de nieuwe waarde kunt
bevestigen door de rechter (») drukknop 3 secon-
den ingedrukt te houden.

Deze parameter stelt voor het pompsysteem (één of
meerdere pompen) de stand voor drukregeling in:
afhankelijk van de instelling ("Constant" of "Differen-
tieel") wordt automatisch een set parameters verder
geconfigureerd.

Wanneer voor P1311 BESTURINGSMODUS een
nieuwe waarde wordt ingesteld, wordt elke parame-
ter in onderstaande tabel overschreven door de ei-
gen, specifieke waarde, ongeacht verschillende vori-
ge instellingen.
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P1311 = Cons- | P1311 = Diffe-
tant rentieel

P225 AAN- 70 sec 90 sec
LOOP 3
P230 AAN- 70 sec 90 sec
LOOP 4
P250 20 Hz 25 Hz
MIN.FREQ.
P315 HYSTE- 80% 90%
RESE
P410 Sensor 1 Sens.1 - Sens.
CONF.SENSOR 2

P1312 MAATEENHEID

P1312 MAATEENHEID
Fo bar

Feitelijke waarde

Uitvoerfreq.

Fct. links Fct. boven Fct. onder Fct. rech

Dit selecteert de meeteenheid voor het systeem.
P1313 OPSTARTEN VOLTOOID?

P1313 OPSTARTEN VOLTOOID?

Feitelijke waarde Uitvoerfreq.
Fct. links Fct. boven Fct. onder Fct. rech

Als de toepassing uit meerdere pompen bestaat,
dan wordt de opstartprocedure voor de eerste [N-1]
pompen hier gestopt als Ja geselecteerd wordt.

Als de toepassing uit één pomp bestaat of de laatste
pomp is van een toepassing die uit meerdere pom-
pen bestaat, selecteer dan Nee.

P1314 SENSORBEREIK

P1314 SENSORBEREIK

# 20mA - 10,00 bar

Feitelijke waarde

Uitvoerfreq.

Fct. links Fct. boven Fct. onder Fct. rech

Dit stelt voor de aangesloten sensor de eindwaarde
van de reeks in (20 mA of 10 V). Voor de eindwaar-
de van de reeks (20 mA of 10 V) moet altijd gelijk
zijn aan 100% van het sensorbereik (voor een diffe-
rentiaaldruksensor van 0,4 bar betekent dat,

20 mA=0,4 bar).

P1315 VEREISTE VAL.

P1315 VEREISTE VAL.

o XXXXX bar

Feitelijke waarde

Uitvoerfreq.

Fct. links Fct. boven Fct. onder Fct. rech

De informatie op het scherm hangt af van de selec-
tie bij parameter 1309: wanneer parameter P1309
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MODUS is ingesteld op Controller, Cascaderelais,
Cascadeserieof Synchrone cascade, geeft het
scherm VEREISTE VAL. weer als parameterbe-
schrijving. Wanneer parameter P1309MODUS s in-
gesteld op Aandrijving, geeft het scherm ACTU-
AT.FRQ.1 weer als parameterbeschrijving.

P1316 BEGINWAARDE
P1316 BEGINWAARDE

o 100 %

Feitelijke waarde

Uitvoerfreq.

Fct. links Fct. boven Fct. onder Fct. rech

Dit stelt voor de aangesloten sensor de eindwaarde
van de reeks in (20 mA of 10 V). Voorals de eind-
reeks. Deze parameter definieert de beginwaarde
nadat de pomp is gestopt, in een percentage
(0-100%) van de benodigde waarde (P1315 VER-
EISTE VAL.).

Als P1315 VEREISTE VAL. is bereikt en er geen
verbruik meer is, dan stopt de pomp. De pomp be-
gint opnieuw wanneer de druk daalt tot onder P04
BEGINWAARDE. Waarde 100% maakt deze para-
meter niet effectief (100%=uit)!

P1317 MIN.GRENSWRDE.
P1317 MIN.GRENSW.

& Uitgeschakeld

Feitelijke waarde

Uitvoerfreq.

Fct. links Fct. boven Fct. onder Fct. rech

Dit selecteert de minimale grenswaarde: als een
aangepaste waarde > 0,00 niet binnen de P1318
VERTR.TIJD bereikt wordt, dan stopt het apparaat
(foutmelding: MIN.GRENSWAARDE.FOUT).

P1318 VERTR.TIJD

P1318 VERTR.TIJD
& 2 sec
Feitelijke waarde Uitvoerfreq.
Fct. links Fct. boven Fct. onder Fct. rech

Dit selecteert de vertragingstijd van de minimale
grenswaarde: het sluit de HYDROVAR af als de wer-
kelijke waarde lager wordt dan P1317 of als een
laagwaterbeveiliging (op de terminals X1/16-17)
wordt geopend.MIN.GRENSWRDE.

P1319 DATUM
P1319 DATUM

g XX.XX.20XX

Feitelijke waarde

Uitvoerfreq.

Fct. links Fct. boven Fct. onder Fct. rech

Met behulp van deze parameter kan de huidige da-
tum worden ingesteld.

P1320 TIJD
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P1320 TIJD

e Uu.MM

Feitelijke waarde
Fet. links

Uitvoerfreq.

Fct. boven Fct. onder Fct. rech

Met behulp van deze parameter kan de huidige tijd
worden ingesteld

P1321 AUTOM. STARTEN

P1321 AUTOM. STARTEN

= AAN

Feitelijke waarde
Fct. links

Uitvoerfreq.

Fct. boven Fct. onder Fct. rech

Als AUTOM. STARTEN = AAN, dan start de HY-
DROVAR automatisch (op verzoek) na het opnieuw
aansluiten van de stroom nadat deze was losgekop-
peld.

P1322 OPSTARTEN VOLTOOID?

P1322 OPSTARTEN VOLTOOID?
e Nee
Feitelijke waarde Uitvoerfreq.
Fct. links Fct. boven Fct. onder Fct. rech

Als de gebruiker de hele toepassing geconfigureerd
heeft door “JA” te selecteren, dan maakt de HY-
DROVAR het Opstartmenu niet beschikbaar telkens
wanneer het apparaat wordt aangezet.

Door bij de volgende keer aanzetten "NEE" te selec-
teren, biedt HYDROVAR de opstartprocedure aan
de gebruiker aan.

P1323 ADRES
P1323 ADRES

1

Feitelijke waarde
Fct. links

Uitvoerfreq.

Fct. boven Fct. onder Fct. rech

Dit stelt het gewenste adres (mogelijke instelling 1 -
247) voor de gebruikersinterface in.

De gebruiker kan het adres dan opnieuw gaan confi-
gureren, als het was overschreven in een systeem
met meerdere pompen.

1 Eksploatacja w

1.1 Lista kontrolna podczas
rozruchu

1. Zainstalowa¢ jednostke pokrywy wentylatora sil-
nika, przy zachowaniu mozliwie jak najkrétsze-
go przewodu silnika.

2. Przymocowac jednostke przy uzyciu klamer mo-
cujgcych i srub.

3. Podtagczyé¢ naped do zrédta zasilania. W razie
potrzeby podtgczy¢ wszystkie niezbedne po-
mocnicze sygnaly wejécia/wyjécia napedu.
Patrz Rysunek 1 (strona 30).

4. Uwzgledni¢ okreslone przyktadowe potgczenia
dotyczace czujnikéw:

a) Informacje na temat zastosowania czujnika ak-
tywnego zawiera Rysunek 2 (strona 31).

b) Informacje na temat zastosowania czujnika pa-
sywnego zawiera Rysunek 3 (strona 31)

c) Informacje na temat zastosowania 2 czujnikéw
pasywnych zawiera Rysunek 4 (strona 32).

5. Jesli wymagana jest komunikacja szeregowa,
nalezy uwzgledni¢ okreslone przyktadowe pota-
czenia:

a) Informacje na temat potgczenia szeregowego z
urzadzeniem zewnetrznym zawiera Rysunek 5
(strona 32).

b) Informacje na temat potaczenia szeregowego z
mys$lg o zastosowaniu wielu pomp zawiera Ry-
sunek 6 (strona 33).

6. Jesli zastosowanie wymaga uzycia stykow prze-
kaznika stanu, nalezy postepowac zgodnie z
przyktadowym potgczeniem opisanym w Rysu-
nek 7 (strona 33).

7. Jesli dostgpna jest karta Premium, w razie po-
trzeby nalezy podtgczy¢ wszystkie niezbedne
pomocnicze sygnaty wejscia/wyjscia na karcie.
Patrz Rysunek 8 (strona 34).

8. Jesli system HYDROVAR wyposazono w dodat-
kowa karte Premium, nalezy zapoznac¢ sie z
przyktadowym potgczeniem 3 pomp o statej
predkosci do karty Premium. Wiecej informacji
na ten temat zawiera Rysunek 9 (strona 35).

9. Wigczy¢ zasilanie napedu, poczekaé, az logo
Xylem przestanie by¢ wyswietlane, a nastepnie
przej$¢ do konfiguraciji podmenu rozruchu
M1300.

1.2 Podmenu M1300

P1301 JEZYK
P1301 JEZYK

& angielski

Rzeczywista wartc

Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. pra

Ten parametr umozliwia wybor jezyka wyswietlacza.
P1302 MOC NOMIN. SILNIKA
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P1302 MOC NOMIN. SILNIKA

e 1,5 kW

Rzeczywista wartc

Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. pra

P1306 PREDK. NOMIN. SILNIKA

o 3000 obr./min

Rzeczywista wartc
Wsp. lewy

Czest. wyjscia

Wsp. géry Wsp. dolny ~ Wsp. pra

Ten parametr umozliwia ustawienie mocy znamiono-
wej silnika sprzegnietego z systemem HYDROVAR,
zgodnie z danymi na tabliczce znamionowej silnika.

P1303 NAPIECIE NOMIN. SILNIKA

Umozliwia ustawienie predkosci znamionowe;j silni-
ka, zgodnie z danymi na tabliczce znamionowej sil-
nika.

P1307 AMPI

P1303 NAPIECIE NOMIN. SILNIKA

Tl 230V

Rzeczywista wartc
Wsp. lewy

Czest. wyjscia

Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. pra

P1307 AMPI

& Peiny

Rzeczywista wartc
Wsp. lewy

Czest. wyjscia

Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. pra

Umozliwia ustawienie napigcia znamionowego silni-
ka, zgodnie z danymi na tabliczce znamionowe;j sil-
nika, na podstawie:

« wybranego podtgczonego silnika,

* napiecia wyjsciowego systemu HYDROVAR

P1304 WST. USTAW. SILNIK?

P1304 UST. WSTEP. SILNIKA?

e TAK

Rzeczywista wartc

Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. pra

Wybierajgc opcje , Tak”, uzytkownik potwierdza za-
stosowanie 2-biegunowego silnika Lowara IE3, 50
Hz (bez filtra silnika). W takim przypadku parametry
elektryczne silnika sg juz dostepne dla systemu
HYDROVAR, w zwigzku z czym procedura urucha-
miania przechodzi do kroku P1308 ZABEZP. SILNI-
KA STC.

Wybierajac opcje ,NIE”, uzytkownik potwierdza za-
stosowanie dowolnego innego silnika. W takim przy-
padku parametry elektryczne silnika nalezy ustawi¢
w systemie HYDROVAR, w zwigzku z czym proce-
dura uruchamiania przechodzi do nastepnego kroku
(P1305 NATEZ. NOMIN. SILNIKA).

P1305 NATEZ. NOMIN. SILNIKA

P1305 NATEZ. NOMIN. SILNIKA

e 7,5A

Rzeczywista wartc

Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. pra

Umozliwia ustawienie natezenia znamionowego sil-
nika, zgodnie z danymi na tabliczce znamionowej
silnika, na podstawie:

« wybranego podtgczonego silnika,
* napiecia wyj$ciowego systemu HYDROVAR

P1306 PREDK. NOMIN. SILNIKA
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Ten parametr uaktywnia funkcje automatycznej iden-
tyfikacji parametréw silnika (AMPI). Dostepne sg us-
tawienia ,Wyt.” (funkcja AMPI nieaktywna), ,Petna”
lub ,Ograniczona” (tg¢ procedure nalezy wykona¢ wy-
tacznie w przypadku zastosowania filtréw LC na
kablach silnika).

W przypadku tego parametru nalezy pamigtac, ze
po przejsciu do trybu edycji (po nacisnigciu odpo-
wiedniego przycisku) uzytkownik moze potwierdzi¢
nowg wartos$¢, naciskajac przycisk ,W prawo” (») i
przytrzymujac go przez 3 sekundy.

P1308 ZABEZP. SILNIKA STC

P1308 ZABEZP. SILNIKA STC

& Wt STC

Rzeczywista wartc
Wsp. lewy

Czest. wyjscia
Wsp. dolny ~ Wsp. pra

Wsp. gérny

Ten parametr umozliwia ustawienie metody zabez-

pieczenia silnika przed przegrzaniem. Dostepne sg

ustawienia ,Uruchomienie termistora” oraz ,Urucho-
mienie STC” (domysine).

P1309 TRYB
P1309 TRYB

Tl Sterownik

Rzeczywista wartc

Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. pra

Ten parametr umozliwia wybor trybu dziatania jed-
nostki.

P1310 ADRES POMPY

P1310 ADRES POMPY
3 1
Rzeczywista wartc Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. pra

Ten parametr umozliwia wybér adresu dla kazdego
systemu HYDROVAR (1-8). Jesli za pos$rednictwem
wewnetrznego zlgcza RS-485 podtaczono kilka
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przetwornic (maksymalnie osiem w kaskadowym try-

bie szeregowym), nalezy przestrzega¢ nastepuja-

cych wytycznych:

« Kazdy system HYDROVAR wymaga osobnego
adresu pompy (1-8).

» Kazdego adresu mozna uzy¢ tylko jeden raz.

P1311 TRYB STEROWANIA

W przypadku systemu z wieloma pompami procedu-
ra uruchomienia pierwszych pomp [N-1] zostaje za-
trzymana w tym miejscu po wybraniu opcji , Tak”.

W przypadku systemu z pojedynczg pompa lub w
przypadku ostatniej pompy w uktadzie wielu pomp
nalezy wybra¢ opcje ,Nie”.

P1314 ZAKRES CZUJNIKA

P1311 TRYB STER.

o Stata

Rzeczywista wartc

Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. pra

P1314 ZAKRES CZUJNIKA

& 20 mA-10,00 bar

Czest. wyjscia
Wsp. dolny

Rzeczywista wartc
Wsp. lewy

Wsp. gérny Wsp. pra

W przypadku tego parametru nalezy pamietaé, ze
po przejsciu do trybu edycji (po nacisnigciu odpo-
wiedniego przycisku) uzytkownik moze potwierdzi¢
nowg wartos$¢, naciskajac przycisk ,W prawo” (») i
przytrzymujgc go przez 3 sekundy.

Ten parametr umozliwia ustawienie trybu sterowania
ci$nieniem dla systemu pomp (w uktadzie pojedyn-
czej pompy i wielu pomp). W zaleznosci od wybra-
nego ustawienia (,State” lub ,Réznicowe”) zestaw
bardziej szczegétowych parametréw konfigurowany
jest automatycznie.

Kazdorazowo po ustawieniu nowej wartosci dla pa-
rametru P1311 TRYB STEROWANIA kazdy para-
metr w ponizszej tabeli zostaje zastgpiony swojg
wiasng wartoscig, niezaleznie od wczesniejszych
ustawien.

P1311 = State | P1311 = Rozni-
cowe
P225 RAMPA 3 70s Ns
P230 RAMPA 4 70s 9Ns
P250 20 Hz 25 Hz
MIN.CZES.
P315 HISTERE- 80% 90%
ZA
P410 KONF. Czujnik 1 Czuj. 1 - Czuj.
CZUJNIKA 2
P1312 JEDNOSTKA MIARY
P1312 JEDNOSTKA MIARY
& bar
Rzeczywista wartc Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. pra

Umozliwia wybér jednostki miary dla systemu.
P1313 ROZRUCH ZAKONCZONY?

P1313 ROZRUCH ZAKONCZONY?

3 Nie
Rzeczywista wartc Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. pra

Umozliwia ustawienie korncowej wartosci zakresu
(20 mA lub 10 V) podtaczonego czujnika. W szcze-
godlnosci koncowa wartos¢ zakresu (20 mA lub 10 V)
musi by¢ zawsze réwna 100% zakresu czujnika (tzn.
w przypadku czujnika ci$nienia réznicowego 0,4 ba-
ru warto$¢ ta powinna wynosié¢ 20 mA=0,4 baru).
P1315 WYMAGANA WARTOSC

P1315 WYMAGANA WARTOSL

o XXXXX bar

Czest. wyjscia
Wsp. dolny

Rzeczywista wartc
Wsp. lewy

Wsp. gérny Wsp. pra

Informacje widoczne na wyswietlaczu zalezg od
wartosci wybranych dla parametru 1309. Jesli dla
parametru P1309 TRYB wybrano warto$¢ Sterow-
nik, Przekaznik kaskadowy, Kaskada szeregowa
lub Kaskada synchroniczna, na wyswietlaczu wi-
doczny jest opis parametru WYMAGANA WAR-
TOSC. Jesli dla parametru P1309 TRYB wybrano
warto$¢ Urzadzenie uruchamiajace, na wyswietla-
czu widoczny jest opis parametru CZ.URZ.UR.1.

P1316 WART.POCZ.
P1316 WART.POCZ.

o 100%

Rzeczywista wartc
Wsp. lewy

Czest. wyjscia
Wsp. dolny

Wsp. gérny Wsp. pra

Umozliwia ustawienie koncowej wartosci zakresu
(20 mA lub 10 V) podtaczonego czujnika. W szcze-
golnosci dotyczy to zakresu koncowego. Parametr
ten definiuje w ujeciu procentowym (0-100%) war-
tosci zadanej (P1315 WYMAGANA WARTOSC),
wartos$¢ startowg po zatrzymaniu pompy.

Jesli warunki parametru P1315 WYMAGANA WAR-
TOSC zostang spetnione i nie wykryto zadnego zu-
zycia, pompa zostanie zatrzymana. Pompa zostanie
uruchomiona ponownie, gdy ci$nienie spadnie poni-
zej wartosci P04 WART.START. Wartos¢ 100%
sprawia, ze ten parametr nie obowigzuje (100% =
wytgczenie)!

P1317 PROG MIN.
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P1317 MIN. PROG

& Wytaczone

Rzeczywista wartc Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. pra

Umozliwia wybér minimalnego limitu progowego. Je-
$li dostosowana wartos¢ > 0,00 nie zostanie osigg-
nigta w ramach parametru P1318 CZAS OPOZN.,
jednostka zostanie zatrzymana (komunikat o awarii:
BtAD MIN. PROGU).

P1318 CZAS OPOZN.

P1318 CZAS OPCtN.
o 2s
Rzeczywista wartc Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. pra

Umozliwia wybér czasu opdznienia minimalnego li-
mitu progowego. Parametr ten odcina system HYD-
ROVAR, jesli warto$¢ rzeczywista spadnie ponizej
wartoéci P1317 PROG MIN. lub jesli zabezpieczenie
przed niskim poziomem wody (na zaciskach X1/16—
17) zostanie otwarte.

P1319 DATA

P1319 DATA

o XX.XX.20XX

Rzeczywista wartc
Wsp. lewy

Czest. wyjscia

Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. pra

Ten parametr umozliwia ustawienie biezacej daty.
P1320 CZAS

P1320 CZAS

e GG.MM

Rzeczywista wartc

Czest. wyjscia

Ten parametr umozliwia ustawienie biezgcej godzi-
ny.

P1321 AUTO-START

P1321 AUTO-START

o WL.

Rzeczywista wartc
Wsp. lewy

Czest. wyjscia

Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. pra

Po wybraniu ustawienia AUTO-START = WL.. sys-
tem HYDROVAR zostanie uruchomiony automatycz-
nie (w razie zapotrzebowania) po ponownym podtg-
czeniu zasilania, ktére zostato wczesniej odtgczone.

P1322 ROZRUCH ZAKONCZONY?
P1322 ROZRUCH ZAKONCZONY?

& Nie

Rzeczywista wartc

Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. pra

Jesli uzytkownik skonfigurowat catg aplikacje, wybie-
rajac opcje ,TAK”, system HYDROVAR nie bedzie
udostepniat menu startowego przy kazdym wigcze-
niu zasilania.

Po wybraniu opcji ,NIE” podczas nastepnego wiag-
czenia zasilania system HYDROVAR udostgpni
uzytkownikowi procedure uruchamiania.

P1323 ADRES
P1323 ADRES

1

Rzeczywista wartc Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. pra

Umozliwia ustawienie wybranego adresu (mozliwe
ustawienia w zakresie 1-247) dla interfejsu uzytkow-
nika.

Uzytkownik moze ponownie skonfigurowac adres,
jesli zostat on zastgpiony w systemie z wieloma po-

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. pra mpami.
o a) npy UCNofib30BaHUN aKTUBHOIO Aartyuka, cMm.
1 Okcnnyatauus w Puc. 2 (cTp. 31)
b) npn ucnonb3oBaHMM NacCMBHOMO JaTyumka, CMm.

1.1 MNMpeAnyckoBOW KOHTPONbHbIN
cnucok

1. YcTaHoBWTE YCTPOMCTBO Ha KPbILLKY BEHTUISTO-
pa gsuratens. Kabenu asuratensi [OMmKHbI ObiTh
KaK MOXHO KOpoye.

2. 3akpenuTe KpenexHble 3aXWUMbl 1 COOTBET-
CTBYIOLLME BUHTbI

3. MopakntounTe NpUBOA K UCTOYHUKY NUTAHUSE; Npu
HeobxoaAMMOCTM NoaKnoUnNTe BCe Heobxoanmble
BCMOMOraTenbHble BXOAb!/BbIXOAbl CUTHANOB
npusoga. Cm. Puc. 1 (ctp. 30).

4. ObpaTtnTe BHMMaHWe Ha psf 0COBeHHbIX Cry-
YaeB NOAKIOYEHNS], CBA3aHHbIX C AaT4nKaMu:
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Puc. 3 (ctp. 31)
C) NpuW UCNonb30BaHUM ABYX NACCUBHbIX AATHMKOB,
cMm. Puc. 4 (cTp. 32)

5. Mpu HeoBxoAMMOCTH NocnefoBaTenbHON CBSA3N
obpaTnTe BHUMaHWe Ha psf 0COBEHHbIX Cry-
YaeB NOAKIYEHUS:

a) ANs nocneaoBaTenbHOrO NOAKMIOYEHNS K BHELL-
Hemy ycTponcTay, cM. Puc. 5 (cTp. 32).

b) Ana nocnenoBaTenbHOrO NOAKIIOYEHUS K CUCTE-
Me C HeCKosbKUMK Hacocamu, cM. Puc. 6 (cTp.
33).

6. Ecnu TpebyeTtcsa ncnonb3oBaTb KOHTaKTbI pene
COCTOSIHUSA, CriegyiTe NpUMepy NOAKIYEHNS
Ha Puc. 7 (cTp. 33).
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7. Ecnu poctynHa nnata pacwmpenus Premium
Card, npy Heo6x0AUMOCTY NOAKIMIOYNTE BCE He-
obxoauMble BCcriomoraTernbHble BXOAbI/BbIXOOb!
curHanos nnatbl. Cm. Puc. 8 (cTp. 34).

8. Ecnu yctpoiicteo HYDROVAR o6opynosaHo
nnarton pacwmpeHusi Premium Card, o6patute
BHMMaHWeE Ha Npumep NoaKmoveHus Ans noa-
KItoveHnst 3 HacOCOB C (PUKCUPOBAHHOWN CKOPO-
cTbio pabotbl k Premium Card: cm. Puc. 9 (cTp.
35).

9. lNMopanTe nuTaHNe Ha NpyMBOA, NOAOXANTE, NOKa
He ucyesHet norotun Xylem, n npogonmxante
HacTponky nogmeHto nycka M1300.

1.2 NoameHro M1300
P1301 A3bIK

P1301 A3bIK
& Pyccknun

dakTuyeckoe 3Hat

Bbix. YacTtoTa

DOyHKUMA "BNeBO"  DyHKUMA "BBEPX" DYHKUMA "BH KDYHKUMS

3TOT NapameTp No3BoNsEeT BbIGPaTh A3bIK UHTEP-
enca.

P1302 HOM. MOLLUH. ABUr

P1302 HOM. MOLLH. ABUT

& 1,5 kBT

dakTnyeckoe 3Hal

Bbix. yactota

OyHKUMA "BneBo"  PyHKUMS "BBEpX"  DYHKUMSA "BH KPYHKUMS

OTOT NapameTp ycTaHaBNMBaET HOMUHATbHYH MOLL-
HOCTb ABuratens, noakntodeHHoro k HYDROVAR,
KaK yKa3aHO Ha 3aBOACKOW Tabnuuke ABuraTtens.

P1303 HOM. HANP. 0BUT

P1303 HOM. HAMP. ABAI

Tl 230 B

dakTuyeckoe 3Hat

Bbix. YacTtota

DOyHKUMA "BNeBO"  DyHKUMS "BBEPX"  DYHKUMA "BH KDYHKUMS

YcTtaHaBnuBaeT HOMVHaNbHOE HanpspkeHve ABura-
Tens, Kak ykasaHo Ha 3aBoACKoW Tabnuuke asurarte-
1, COrNacHo:

* BblbpaHHOEe coeanHeHWe aBuraTens

* BbIxogHoe HanpsbkeHne HYDROVAR

P1304 NPEQ. YCT. ABUI.?

P1304 NMPEL. YCT. ABUI.?
& OA

dakTnyeckoe 3Hat

Bbix. yacTtota

OyHKUMA "BNeBo"  PyHKUMS "BBEpX"  DYHKUMSA "BH KPYHKUMS

Bbi6op BapuaHTa "a" o603Ha4yaeT ncnonb3oBaHme
2-nontocHoro anekTpoasuratensi Lowara IE3 50 'y
(6e3 unbTpa ABMratens): B 3TOM Cnyyae aneKkTpu-
Yeckue napameTpbl ABUraTens yxe AOCTYMHbI
HYDROVAR, noatomMy nopsigok 3anycka nepexoaut
k P1308 3ALL ABUI STC.

BeiGop BapuaHta "HET" o603HayaeT ncnonb3oBa-
Hue noBoro Apyroro aNeKTpPoABUraTens: B 3TOM Chy-
Yae aneKTpuyeckne napameTpbl ABUraTens HyxHo
BBecTn B HYDROVAR, 4T06bl NOpsaok 3anycka ne-
peLuen k crnepytowemy nyHkty (P1305 HOM. TOK
ABUIN)

P1305 HOM. TOK OBUTI
P1305 HOM. TOK ABUI

& 7,5A

dakTnyeckoe 3Hat

BbIx. yacTota

OyHkumA "BneBo”  ®yHkuwms "BBepx" PyHKUMS "BH KDyHKUMSA

YcTaHaBnMBaeT HOMUHArbHbIV TOK ABUraTens, Kak
yKa3aHo Ha 3aBOACKOW Tabnuuke auratensi, cornac-
HO

* BblGpaHHOE coeanHeHWe ABuraTens
« BbIxogHoe HanpsbkeHne HYDROVAR

P1306 HOM. OGOP. ABUI
P1306 HOM. OBOPOTbI ABUI

o 3000 o6/MuH

dakTnyeckoe 3Hat

Bbix. yacTtota

DyHKkumA "Bneso”  OyHKuMS "BBepX”  DyHKUMSA "BH KDyHKUMS

YcTaHaBNMBaeT HOMUHAIbHYH YacToTy 06opoToB
ABuWraTtensi, kak ykazaHo Ha 3aBofcKol Tabnuuke
asurarens.

P1307 AMPI
P1307 YCUNEH.

o MonHbIN

dakTnyeckoe 3Hat

BbIx. yactota

DyHKUMSA "BNeBo"  PyHKUMS "BBEPX" DYHKUMS "BH  KDYHKLMS

3TOT NnapameTp BKMOYaeT aBToMaTuyeckoe ornpege-
NeHvie napameTpoB ABUraTersi; BO3MOXHbIE Ha-
ctpoiku "Bbikn." (AMPI He akTuBHO), "MonHbIN" unu
"CHWXeHHbIN" (Npoueaypa NPOBOANTCS TOMNLKO B
cnyyae yctaHoBku cunstpoB LC Ha kabene gsura-
Tens).

[ins aToro napameTpa criefyet OTMETUTb, YTO Nocre
BXOZa B PEXWUM PEAaKTUPOBaHWs (HaxaB Ha CooT-
BETCTBYIOLLYYIO KHOMKY) MOXXHO MOATBEpAUTL HOBOE
3Ha4eHve, yaepxuBasi B TedeHne 3 ¢ KHOMKy casura
Bnpaso (»).

P1308 3ALL ABUI STC

P1308 3ALWNTA NMPUBOOA STC

% CpabaTtbiBaHue STC

dakTnyeckoe 3Hat

BbIx. yacTota

DOyHKUMSA "BNeBo"  PyHKUMS "BBEPX" DYHKUMS "BH  KDYHKLMS

3T0T NapameTp 3agaet cnocob 3aluThl OT neperpe-
Ba ABWraTensi; BO3MOXHble HacTpoikv "CpabatbiBa-
Hue Tepmuctopa” unu "CpabatbiBaHne STC" (no
YMOMYaHuio).

P1309 PEXXUM
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P1309 PEXM
& KoHTponnep

dakTuyeckoe 3Hat

Bbix. yactota

®yHkuma "BneBo”  PyHKuus "BBepX" ®yHKUMS "BH KDyHKUMSA

P1312 EQ. U3M

OTOT NapameTp 3a4aeT pexum paboTbl yCTpoiicTBa.
P1310 AOQP HAC

P1312 EQ. U3M.

& b6ap

dakTnyeckoe 3Hat

Bbix. yactota

OyHkuma "BneBo”  ®yHkuwms "BBepx" PyHKUMA "BH KDyHKUMA

P1310 AP HAC
o 1

dakTnyeckoe 3Hat

BbIx. yacTtota

OyHkuma "BneBo”  dyHKUMs "BBEpX" PyHKUMA "BH KDYHKUMA

OT0T NnapameTp 3agaeT agpec (1-8) Ansa kaxgoro
HYDROVAR. Ecnu Heckonbko MHBEPTOPOB MOAKIIHO-
YeHo Yepes BHyTpeHHee coeanHeHne RS-485 (no
BOCbMM B KackaJJHOM MocreAoBaTesisHOM pexume),
[OIMKHO GbITb NPUMEHNUMO crieaytoLlee:
« [nsa kaxgoro HYDROVAR HyXeH oTaenbHebli aa-
pec Hacoca (1-8).
« Kaxpblii agpec MOXHO MCMONb30BaTh TOMbKO
OAMH pas.

P1311 PEXXUM YNPABIJ1.

BbIGop eanHnLbl U3MEpeHUs AN CUCTEMBI.
P1313 NYCK 3ABEPLUEH?
P1313 3AMNYCK 3ABEPLUEH?

o Het

dakTnyeckoe 3Hat

BbIx. yacTota

OyHKUMS "BNeBO"  PyHKUMS "BBEPX" DYHKUMS "BH KDYHKLMS

P1311 PEXXM YTIPABIJI.
ros KoHcTaHTa

dakTnyeckoe 3Hat

Bbix. yactota

OyHKUMA "BNeBo"  PyHKUMS "BBEpX" DYHKUMSA "BH KPYHKUMS

[lns aToro napameTpa crneayet OTMETUTb, YTO focre
BXOfla B PEXVM PeAaKkTUpOBaHUs (HaxaB Ha CoOT-
BETCTBYIOLLLYIO KHOMKY) MOXHO NOATBEPANTL HOBOE
3HayeHune, yaepxuBas B TedeHne 3 C KHOMKY caBura
Bnpaso ().

OTOT NnapameTp 3a4aeT pexuMm yrnpasneHvs Aasrne-
HMEeM [N CUCTEMbl HACOCOB (C OAHUM VN HECKOIb-
KMMUW Hacocamu): B 3aBUCUMOCTU OT HACTPOMKU
("KoHcTaHTa" unu "PasHocTb") aBTOMaTn4ecku Ha-
cTpauBaetca Habop Apyrux napameTpos.

Mpwu ycTaHoBke HoBOro 3HadveHuns P1311 PEXKUM
YMNPABII. kaxabli napameTp B Tabnuue Huxe 3a-
MeHsieTCs COBCTBEHHBIM BbIYMCIEHHBIM 3HaYeHNeM
BHE 3aBWCUMOCTU OT OTNINYUIA NPeabIAYyLLMX Ha-
CTpOeK.

P1311 = No- | P1311 = Aundp-
CTOSIHHbIN cepeHumnanb-
HbIA
P225 KPUB 3 70c 90c
P230 KPUB 4 70c 90c
P250 MUH 20y 25Ty
YACT
P315 TMCTE- 80% 90%
PE3UC
P410 KOH® OaTtumk 1 Oatu. 1 - AaTu.
OATY
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Ecnu ncnonb3ayetcst HECKONbKO HACcoCoB, NpU BblGO-
pe BapuaHTa "[]a" npouecc 3anycka nepBbix Haco-
coB [N-1] octaHaBnMBaeTcsa Ha 3TOM aTane.

Ecnu ncnonbayetcs oanH Hacoc 6o nocneaHuii
Hacoc B BapuaHTe C HECKOJbKMMU Hacocamu, Bblibe-
puTe BapuaHT "HeT".

P1314 OWAN. OATYUKOB
P1314 OWAr. JATYMKOB

% 20 mA - 10,00 6ap

dakTnyeckoe 3Hat

BbIx. yacTota

OyHkumA "BneBo”  ®yHkuws "BBepx" PyHKUMA "BH KDyHKUMSA

YcTaHaBnMBaEeT KOHEYHOEe 3HayeHWe avanasoHa

(20 mA unmn 10 B) noakntoveHHoro aaTymka. B yact-
HOCTW, KOHEYHOE 3HaveHue gnanasoHa (20 MA nnm
10 B) Bcerga gomkHo 6biTb paBHbIM 100% Avanaso-
Ha gaTtyuka (To ecTb, ANs AaTymKa pa3HOCTU AaBre-
Husa Ha 0,4 6ap 3HaueHue coctaBut 20 MA=0,4 6ap).

P1315 TPEB. 3HAM.
P1315 TPEB. 3HAY.

g XXXXX 6ap

Bbix. yactota

dakTnyeckoe 3Hat

DyHKumA "BneBo”  ®yHkuus "BBepx" PyHKUMA "BH KDyHKUMA

MHdopmaLmsi, nokasaHHas Ha akpaHe, 3aBUCUT OT
BblGopa napametpa 1309: korga napametp P1309
PEXWM ycraHnaBnusaetcsi Ha KonTponnep, Ka-
ckagHoe pene, KackagHoe nocn. coep.nnu Ka-
cKafHasi CUHXPp., Ha akpaHe oTtobpaxaetca TPEB.
3HAM. kak onucaHne napametpa. Korga napamertp
P1309 PEXXWUM yctanaBnvBaeTcs Ha MpuBoa, Ha
akpaHe otobpaxaetcs YACT MPUB 1 kak onucaHue
napameTtpa.

P1316 CTAPT. 3HAY
P1316 HAY. 3HAY.

o 100 %

dakTnyeckoe 3Hat

Bbix. yacTota

OyHkumA "BneBo”  ®yHkuwms "BBepx" PyHKUMA "BH KDyHKUMA
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YcTaHaBNMBaEeT KOHEYHOE 3HaYeHVe ananasoHa

(20 mA vnn 10 B) nogkntodeHHoro garyvka. B yact-
HOCTW, KOHEYHbIV AnanasoH. ATOT napameTp onpe-
nensiet Tpebyemoe 3HayeHne nycka (P1315 TPEB.
3HAM.) B npoueHTax (0-100%) nocne ocTaHOBKU Ha-
coca.

Ecnn P1315 TPEB. 3HAM. cobniogaeTcs 1 ganb-
Helwero noTpebneHns HeT, HacoC ocTaHaBNMBaET-
cs. Hacoc cHoBa HaunHaeT pabotaTtb Npu nageHun
nasnexus Huxe 3HadeHust P04 CTAPT. 3HAY. 3Ha-
yeHune 100% oTknoyaeT aToT NapameTp
(100%=8bIkn.)!

P1317 MWUH NOPOI

P1317 MUH NOPOI
ros OTKnNoYeH

dakTuyeckoe 3Ha! Bbix. yacTtoTa

OyHKUMA "BNeBo"  PYHKUMS "BBEpX" DYHKUMSA "BH KPYHKUMS

OnpeaensieT MUHUManbHbI NPeAen: ecnu ykasaH-
Hoe 3HadveHne > 0,00 He gocTuraetcs B npefenax
P1318 BPEMSA 3A/[], ycTpOMCTBO OCTaHABNNBAETCH
(coobLeHune o HencnpasHocTn: MUH MOPOI
OLUWVBKA).

P1318 BPEMA 3A[

P1318 BPEMA 3A
TS 2c

dakTuyeckoe 3Hat

Bbix. yacTtota

OyHkuma "BneBo”  PyHKuMs "BBepX" ®yHKUMS "BH KDyHKUMA

OnpepnensieT Bpems 3a4epXKkn MUHUManbHOro npea-
ena: HYDROVAR ortkntovaetcs, ecnm gaktuyeckoe
3Ha4eHue onycTutcst Hwke P1317, nubo ecnm cpa-
6oTaeT 3aluTa OT HU3KOro YPOBHS BOAbI (Ha Knem-
max X1/16-17).MWUH NOPOI

P1319 OATA

P1319 OATA

o  XX.XX.20XX

Bbix. yacTtota

dakTuyeckoe 3Hat

®yHKumnA "BneBo”  ®yHKUMs "BBepX" ®yHKUMS "BH KDYyHKUMA

Mpu nomoLLy aToro NapameTpa ycTaHaBIMBaETCs
Tekylas gara.

P1320 BPEMA

P1320 BPEMA

& 44.MM

dakTnyeckoe 3Hat

Bbix. yacTota

OyHkumA "BneBo”  ®yHkuws "BBepx" PyHKUMA "BH KDyHKUMSA

Mpyv noMoLLy 3Toro NapameTpa ycTaHaBNUBaETCs
TekyLee Bpems.

P1321 ABTO3ANYCK
P1321 ABTO3AlNYCK

& BKI1

dakTnyeckoe 3Hat

BbIx. yacTota

DyHkuma "BneBo”  OyHkuus "BBepx" PyHKUMA "BH  DyHKUMA

Ecnn ABTO3ANYCK = BKJ1, To HYDROVAR 3any-
cKaeTcs aBTOMaTnyecku (Npu Hanuuum notpebne-
HWS1) NPV NOBTOPHOW NoAave NUTaHUs Nnocre oTKIo-
YeHus.

P1322 NYCK 3ABEPLUEH?
P1322 MYCK 3ABEPLUEH?

o HeT

dakTnyeckoe 3Hat

BbIx. yacTota

DOyHKUMSA "BNeBo"  OyHKUMS "BBEPX” DYHKUMS "BH  KDYHKLMS

Ecnu Bce npunoxeHne HaCTPOEHO C UCMONb3oBa-
Huem BapuaHTa "OA", To meHto 3anycka HYDROVAR
He ByaeT oTobpaxaTbCsl MPU KaXAoM BKIIOYEHUN.
Mpw BbIGOPE BapuaHTta "HET" npu cnegytowiem
BkntodeHun HYDROVAR 6ynet npegnaratb nsme-
HUTb NpoLieaypy 3anycka.

P1323 AOPEC
P1323 AOPEC

1

dakTnyeckoe 3Hat Bbix. yacTtota

DyHKkuMA "BneBo”  OyHKUMA "BBEpX"  DYHKUMSA "BH  KDYHKLMS

3apaet HyxHbIn agpec (BO3MOXHble HacTpovku 1 -
247) ans nHTepdeinca nonb3oBaTens.

Ecnu agpec nepesanuncaH B cucTeMe C HECKOMNbKU-
MW Hacocamu, MOXHO HacTPOWUTb aApec MOBTOPHO.
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29



it en fr de es pt nl pl ru

0000000000002 X|00000000002Q2Q0Q

26 GX, electronic ground
RS485 port 2 for external communication.
25 RS485 port 2: RS485-2P Modbus / Bacnet
24 RS485 port 2: RS485-2N
23 — Ground for external fan control ' External fan
(Not to be used: only for Wall Mounting kit connection!)
22 External fan control -
21 - —] Extemal switch (SOLO RUN) input (Ground)
/
20 —— External switch (SOLO RUN) input
— Ground for external ON/OFF input
19 ﬁ P
/
18 — External ONJOFF input
Ground for low water input
17 — ﬁ P
/
16 — Low water input
15 — 7 Ground for configurable digital input 1
14 — Configurable digital input 1
13 — GX, electronic ground
Internal interface for multi-pump system
12 RS485 port 1: RS485-1P
11 RS485 port 1: RS485-1N
10 — Ground for auxiliary voltage supply
9 +ovDC Auxiliary voltage supply
8 — 7 }‘PTC or thermal switch input (Ground)
7 — PTC or thermal switch input
6 — Ground for external sensor 2
5 Actual value current / voltage input sensor 2
4 +24vDC Power supply for external sensor 2
3 - Ground for external sensor 1
2 Actual value current / voltage input sensor 1
1 +2avDC Power supply for external sensor 1

NHG_DIGIT_ANALOG_INPUT_X1_A_SC
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X1

%

© oo

4-20 mA
3 | 0-10 Vdc
2 ~

NHG_ACTIVE SENSOR CONN_A_SC

X1

@@@@@)

N W B~ O

1

SENSOR 1
+24VDC 4-20 mA

NHG_PASSIVE SENSOR_4-20_A_SC
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4.

26 13
25 12
24 11
23 10
22 9
21 8
20 7
19 6
18 5 SENSOR 2
17 4 +24vDC j; 4-20 mA
16 3 }
© s © 2 j; SENSOR 1
Q | 14 ) |1 +zavpe 4-20 mA
X1 X1
NHG_PASSIVES 2 SENSOR_4-20_A_SC

HYDROVAR

NHG_485_SERIAL EXT_A_SC
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X1 Xt Xt X1
GND | ® |13 H G:\;D Z H G1N: Z H 13| ® [GND
we /= wlg U g Y el
v 4 v
HYDROVAR 1 HYDROVAR 2 HYDROVAR 3 HYDROVAR 4

NHG_SERIAL INTERNAL_A_SC

Ext. 250VAC / 220VDC

RUN FAULT

S |6 cc Q|3 cc
[C@SNC FC®2NC
Q |4 NO Q |1 NO

X2 X2

NHG_FREE VOLTAGE CONTACTS_A_SC

Ext. 250VAC / 220VDC
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8.

PREMIUM CARD HYDROVAR

6 COM,Ground for relays

rc

5 Relay 5: NO
4 Relay 4: NO
\; 3 Relay 3: NO
\— 2 Relay 2: NO
\— 1 Relay 1: NO
12 — Ground for external sensor 4
1 Actual value current / voltage input sensor 4

10 +24vDC Power supply for external sensor 4

9 - Ground for external sensor 3
8 Actual value current / voltage input sensor 3

7 +24VDC Power supply for external sensor 3

6 — Ground for analog output signal 2

5 Analog output signal 2, 4-20 mA

4 — Ground for analog output signal 1

3 Analog output signal 1, 0-10 VDC

2 4 Ground for configurable digital input 2
1 — Configurable digital input 2

Slecooooo0o000| X|l0ooo00R|

NHG_PREMIMUM CARD_A_SC
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3 ~230/400

EXT. POWER SUPPLY

PREMIUM CARD HYDROVAR

( [ faso
I

Rolay 3:NO
Relay 2:NO

Q22222

| M
x4

Relay 1:NO

NHG_RELE CASCADE_A-SC
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